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Allgemeines zur korrekten Montage und Inbetriebnahme

Uberpriifung der Verdrahtung / Verkabelung anhand der Anlagenpléne
Messen der Versorgungsspannung (z.B. +19 bis +72 V DC, je nach Baugruppentyp)
Versorgungsspannung an das Achszahlsystem ACS2000 anlegen

Montage- und Inbetriebnahmevorschriften des RSR122 und RSR180 beachten
(siehe [D] und [B])

Radsensor RSR122 auf 5,0 mA abgleichen (siehe [D])

Radsensor RSR180 muss einen Ruhestrom zwischen 2,8 mA und 5 mA besitzen (siehe [B])
Systemstrome des Radsensors an der EIB-OK messen ( Kapitel 3)

Abgleich der AMC (Kapitel 3)

Achszéhlbaugruppe ACB grundstellen (von Softwarevariante abhangig siehe Teil V:
Baugruppenvarianten)

Funktionsprifung (siehe Kapitel 7)

@ Hinweis:

- Alle Rechte vorbehalten;

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
schriftlicher Genehmigung der

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
her Sensortechnik GmbH

cher  GmbH
e an Dritte nur

Wahrend der Inbetriebnahme des Achszéhlsystems ACS2000
. darf kein Radsensor bedampft sein oder befahren werden,
. durfen sich keine Achsen im Freimeldeabschnitt befinden.

Das Achszéhlsystem ACS2000 darf nur im ordnungsgemafen und Uberpriiften Zustand in
Betrieb genommen werden.

Vor der Wiederinbetriebnahme sind ggf. die Punkte zu priifen, bei denen Anderungen
erfolgten.

Fur das ACS2000 gilt eine maximale Betriebspause von 34800 Tagen (= 95 Jahre). Bei
Verwendung einer DIOB reduziert sich die maximale Betriebspause auf 11600 Tage (= 31
Jahre). Wird die Dauer der maximalen Betriebspause uberschritten, dann muss bei der
Inbetriebnahme wie bei der Erstinbetriebnahme vorgegangen werden.

> BB

Datum D10002-06-1.2

stige M
Weiterg
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- Alle Rechte vorbehalten;

schriftlicher Genehmigung der

cher  GmbH

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
e an Dritte nur
her Sensortechnik GmbH

N/ SENSORTECHNIK

2. \ersorgung, Integration in Sicherungsanlagen

2.1 Versorgung

Es gilt zu Uberprifen, ob die Anweisungen der Projektierung und Errichtung Teil IV eingehalten
wurden.

Diese beinhalten unter anderem:

. Spannungsversorgung im Bereich von +19 ....+72 V DC,

« Restwelligkeit gemaR Teil IV: Abb.1.8-5 beachten,

« Stromaufnahme gemaR Teil 1V: Abb. 1.8-1 bis 1.8-4 beachten.

2.2 Integration in Sicherungsanlagen

Fir das Kabel zu den Schnittstellen ,,A1(Fm) und A2 (P )* bzw. ,,Grundstellung* und flr das
Kabel der Zéhlpunkt-Doppelnutzung oder Dreifachnutzung missen folgende Ausfalle
ausgeschlossen werden kénnen:

» Kurzschluss zwischen den Adern,
» Kurzschluss zwischen Ader und Kabelschirm.
Es sind die im Lieferumfang enthaltenen Stecker zu verwenden (ST1 - ST5, Sicherheitsbauform).

Datum D10002-06-1.2

stige M
Weiterg

Teil VI: Inbetriebnahme des Achszahlsystems ACS2000 -
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- Alle Rechte vorbehalten;

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
schriftlicher Genehmigung der

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
her Sensortechnik GmbH

cher  GmbH
e an Dritte nur
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3.  Systemstrome messen bzw. abgleichen

3.1 Systemstrome des Radsensors

3.1.1 Ruhestrom des Radsensors RSR122
Der Abgleichwert fir den RSR122 betrégt 5 mA, das entspricht 500 mV an der Messbuchse.
RSR122 gemalR Dokumentation [D] inbetriebnehmen und abgleichen.

3.1.2 Messungen an der Baugruppe

An den Messbuchsen in der Frontplatte der EIB-OK wird eine dem Sensorstrom proportionale
Spannung ausgegeben, welche fur Kontrollzwecke benutzt werden kann. Diese Buchsen diirfen
weder kurzgeschlossen, untereinander verbunden oder mit einer Fremdspannung beaufschlagt
werden.

Erforderliches Werkzeug und Messmittel

. mV-Meter Bereich 1000 mV DC, £ 0,5% Grundgenauigkeit
« 2 Messstrippen mit 2 mm Stecker

Systemstrome messen

« Messen der Systemstrome an den Messbuchsen (gemessen wird die zum Strom proportionale
Spannung Gber einen 100 Ohm Shunt, 100 mV entspricht also 1 mA Systemstrom)
« Der Abgleichwert des RSR122 ist mit 5,0 mA = 500 mV (System unbedampft) festgelegt

3.1.3 Ruhestrom des Radsensors RSR180

Der Ruhestrom im System 1 und im System 2 muss zwischen 2,8 mA und 5 mA liegen, das
entspricht 280 mV - 500 mV an der Messbuchse.

RSR180 gemaR Dokumentation [B] inbetriebnehmen.

Datum D10002-06-1.2

stige M
Weiterg
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3.1.4 Abgleich der Baugruppe AMC

Erforderliches Werkzeug und Messmittel

. mV-Meter Bereich 1000 mV DC, £ 0,5% Grundgenauigkeit
« 2 Messstrippen mit 2 mm Stecker

« Schraubendreher mit 2 mm Klinge

Systemstrome messen

« Messen der Systemstrome an den Messbuchsen (gemessen wird die zum Strom proportionale
Spannung tber einen 100 Ohm Shunt, 100 mV entspricht also 1 mA Systemstrom)

. Der Ruhestrom im System 1 und im System 2 muss zwischen 2,8 mA und 5 mA ( =280 mV
-500 mV) liegen.

. Vergleich der 2 gemessenen Werte an der AMC. Der Unterschied zwischen den 2 Systemen
darf max. 0,2 mA (= 20 mV) betragen. Ist der Unterschied groRer, so muss dieser Fehler vor
der Inbetriebnahme behoben werden.

Abgleich
. Vor dem Abgleich Systemstrome gemal Kap. 3.1.3 messen und ———
kontrollieren. 00
. %ut
1 Ander entsprechenden AMC oberen Taster T1 ( Sysl ) nach links %97 LED Syst
(Richtung ,,Adjust®) driicken und wéhrend des gesamten —Q@— ey
Abgleichvorgangs gedriickt halten. Adiust@/" T1(Sys 1)
- »-Test
2 Oberes Potentiometer P1 ( Sysl ) gegen den Uhrzeigersinn drehen, bis v+ GND
die LED Sys1 erlischt. Danach das Potentiometer im Uhrzeigersinn . ® .s"““ﬂ
drehen, bis die LED Sys1 gerade leuchtet. sV A2
.
Taster T1 ( Sys1 ) wieder loslassen. 0.93“‘ LED Sys2
4 Fur das zweite System Sys2 die Schritte 1 - 3 wiederholen, wobei der ;yszem/-— P2 (Sys 2)
Taster T2 ( Sys2 ) und das Potentiometer P2 ( Sys2 ) verwendet werden Adiuste/-' T2 (Sys2)
mssen. A
5  Fur alle anderen Auswertebaugruppen AMC die Punkte 1 bis 4 \ ® ‘S"“"‘,

wiederholen.

@ Falls der Abgleichvorgang abgebrochen wurde (Taster wird losgelassen), muss 3 sec
gewartet werden, bevor ein erneuter Abgleich durchgefthrt wird.

@ Wird der Taster gedriickt und die LED Sys leuchtet nicht, so kann das Potentiometer sofort
im Uhrzeigersinn gedreht werden.

Datum D10002-06-1.2
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4.  Anzeige und Power up der ACB

4.1 Anzeige

Das Display arbeitet unabhangig von den Auswerteprozessoren und bezieht die Informationen
vom seriellen Datenflul3 zwischen den einzelnen Kanélen. In der Regel wird die Achsanzahl am
Display dargestellt, im Stérungsfall wird jedoch ein Fehlercode (siehe Teil IX: Diagnose)
ausgegeben.

Wird die serielle Kommunikation zwischen den Kandlen unterbrochen oder gestort, so erscheint
»SCI“ am Display.

S| C | I |Serial Communication Interface

Die Anzeige der Achsanzahl durch das Display der ACB sowie die Besetztanzeige durch
die LED Occupied haben nur informativen Charakter und sind nicht signaltechnisch
sicher. Daher darf die angezeigte Information der ACB nicht als Grundlage fur
sicherheitsrelevante Handlungen des Bedienungs-, Wartungs- und
Instandhaltungspersonals dienen.

4.2 Power-up

kein Prozessor initialisiert

. Kanal ACB initialisiert nach Power-up

. Kanal ACB initialisiert nach Power-up

. Kanal ACB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)
. Kanal ACB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)

. Kanal DIOB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)
. Kanal DIOB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)
. Kanal DIOB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)
. Kanal DIOB initialisiert nach Power-up (nur bei Modembetrieb)
blinkend, nach erfolgreich durchgefihrter Initialisierung

A W NP WwWDN

ol N e e ol e e L e
X 10|00 O0| 00| 0|00

X|1Z1Z2|1Z2|Z2|1Z2|1Z21Z2|Z2|Z2

X|ojNjJojJo]lr~lwW]|N]IFL]|O

Mehr Details siehe Teil IX: Diagnose
Bei unterbrochener oder gestorter serieller Kommunikation wird LRNO bzw. LRN1 angezeigt.

4.3  Grundstellung
ACS grundstellen, Grundstellungsverfahren ist ACB- Typen abhangig

Né&here Information zum Grundstellungsverfahren siehe Teil 1X Diagnose (bzw. Teil V:
Baugruppenvarianten).

Datum D10002-06-1.2

Teil VI: Inbetriebnahme des Achszahlsystems ACS2000 -
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- Alle Rechte vorbehalten;
schriftlicher Genehmigung der

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
e an Dritte nur

her Sensortechnik GmbH

cher  GmbH
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5.  Funktionen und Konfiguration der Jumper auf der ABP

gt R Kanel 1
(H R «anal 2

= Jumper gesetzt

Die Jumper DIR, MODE und DN sind von der Riickseite des Baugruppentrégers
zuganglich und befinden sich ober- und unterhalb des Steckers ST2 und des Steckers ST3.

Die Jumperbelegung der Jumper DIR, MODE und DN von Kanal 1 darf sich zu Kanal 2 im
Inselbetrieb nicht unterscheiden.

Die Jumperbelegung der Jumper MODE und DN von Kanal 1 darf sich zu Kanal 2 (des-
selben ACS2000- Systems) im Modembetrieb nicht unterscheiden.

Die genaue Funktionsbeschreibung der Jumper auf der ABP siehe Teil IV: Projektierung.

P ®O®

5.1 MODE- Jumper

Mit Hilfe der beiden Jumper MODE und MODE’ (Kanal 1 und Kanal 2) wird die Betriebsart des
ACS2000 festgelegt.

MODE- Jumper nicht gesetzt: Inselbetrieb
MODE- Jumper ist gesetzt: Modembetrieb

Die Einstellung des MODE- Jumpers von Kanal 1 darf sich zur Einstellung des MODE- Jumpers
von Kanal 2 nicht unterscheiden (beide Mode-Jumper gesetzt oder nicht gesetzt).

5.2 DN-Jumper

Mit Hilfe der DN- Jumper wird dem ACS2000-System mitgeteilt, an welchem Eingang der ACB
eine ZP- Doppelnutzung vorliegt.

DN- Jumper nicht gesetzt: ZP - Doppelnutzung am jeweiligen Eingang
DN- Jumper gesetzt: Keine ZP - Doppelnutzung am jeweiligen Eingang

Bei Doppelnutzen wird ein Zahlpunkt von 2 Achszéhlbaugruppen ACB benachbarter Zahlkreise
ausgewertet.

Datum D10002-06-1.2

stige M
Weiterg
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5.3 DIR-Jumper im Inselbetrieb

Mit Hilfe der DIR- Jumper kann im Inselbetrieb die Zahlrichtung jedes Zahlpunktes konfiguriert
werden. Sind die beiden Systeme des jeweiligen Zahlpunktes gemaR der Steckerbelegung siehe
Teil IV: Projektierung angeschlossen, so gilt folgende Funktion:

DIR - Jumper nicht gesetzt: Bei Uberfahrt von System 1 nach System 2 am jeweiligen
Zahlpunkt wird eingezahlt. Siehe auch Tab. 5.1

DIR - Jumper ist gesetzt: Bei Uberfahrt von System 1 nach System 2 am jeweiligem
Z&hlpunkt wird ausgezahlt. Siehe auch Tab. 5.1

Né&here Informationen zu den DIR- Jumpern siehe Teil IV: Projektierung.

54 DIR- Jumper im Modembetrieb

In der Betriebsart Modemverbindung kann die Z&hlrichtung der Zahlpunkte nicht mehr so wie im
Inselbetrieb mit den DIR- Jumpern beeinflusst werden.

Die DIR- Jumper haben in der Betriebsart Modembetrieb folgende Funktion:

DIR1 und DIR1’:  Durch Setzen der Jumper DIR1 und DIR1’ wird die zugehorige
Achszahlbaugruppe als MASTER definiert. Dadurch wird festgelegt,
welcher der beiden Achszéhler im Modembetrieb mit dem Aufbau der
seriellen Kommunikation beginnt. In Bezug auf die Achszéhlung hat diese
Einstellung keinen Einfluss. Beide Jumper DIR1 und DIR1’ sind am
gleichen ACS2000- System zu setzen oder zu ziehen.

DIR2 bis DIRG: Durch Setzen der Jumper DIR2 bis DIR6 & DIR2’ bis DIR6’ wird eine 10-
bit Adresse zur Identifizierung der seriellen Daten eingestellt. Diese 10-bit
Adresse muss bei beiden ACS2000- Systemen gleich sein, die auch
tatséchlich miteinander kommunizieren sollen. Werden mehrere ACS2000-
Systeme in einer Anlage im Modembetrieb eingesetzt, so ist diese 10-bit
Adresse unterschiedlich zu wéhlen, damit ein zufalliges Vertauschen der
Modemleitung erkannt wird.

Jumpereinstellungen dirfen nur von speziell ausgebildetem Fachpersonal, unter
Beriicksichtigung der Projektierungsunterlagen, verandert werden.

- Alle Rechte vorbehalten;

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
schriftlicher Genehmigung der

her Sensortechnik GmbH

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

cher  GmbH
e an Dritte nur

mmmmm
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Inselbetrieb

Modembetrieb

Uberfahrt von | DIR Jumper | Z&hlvorgang | | Uberfahrt von |RSR Systeme | Zahlvorgang
Sysl nach Sys2 [nicht gesetzt | einzéhlen Sys1 nach Sys2 | nicht vertauscht | einzéhlen
Sysl nach Sys2 |gesetzt auszahlen Sys1 nach Sys2 | vertauscht auszahlen
Sys2 nach Sysl [nicht gesetzt | auszéhlen Sys2 nach Sys1 | nicht vertauscht |auszéhlen
Sys2 nach Sysl |gesetzt einzéhlen Sys2 nach Sys1 | vertauscht einzéhlen

- Alle Rechte vorbehalten;

Tab. 5-1: Zahlrichtung bei Inselbetrieb

Fahrtrichtung

Fahrtrichtung

Abb.5-3: Uberfahrt von Sys1 nach Sys2

Tab.5-2: Z&hlrichtung bei Modembetrieb

Uberfahrt von Sys2 nach Sys1

Datum

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der

stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-

©  Frauscher GmbH

13.07.2004
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- Alle Rechte vorbehalten;

schriftlicher Genehmigung der

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
e an Dritte nur

her Sensortechnik GmbH

cher  GmbH
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6. Funktionsprifung

. Die Funktionsprifungen sind bei der ersten Inbetriebnahme und bei baulichen
Veranderungen durchzufihren.

« Es st eine Ubereinstimmungspriifung durchzufithren (Belegen des Radsensors in der
Aulenanlage, korrekte Funktion in der Innenanlage und am Bedienplatz).

«  Gegebenfalls ist zwischen den einzelnen Funktionsprifungen eine Grundstellung
durchzufthren.

« Nach Durchfiihrung einer Grundstellung muss die zugehorige ACB reagieren.

Bei der Erstinbetriebnahme, nach dem Tausch einer ACB- Baugruppe, oder nach einer Stérung,
muss die Belegungsmeldefahigkeit aller an dieser Baugruppe angeschlossenen Zahlpunkte
uberprift werden.

6.1 Zuordnungsprufung
Bei der Erstinbetriebnahme des ACS2000 muss die Zuordnung der Zahlpunkte Gberprift werden.

Die Zugehorigkeit der Radsensoren ist bei jedem Radsensor, der zum Freimeldeabschnitt gehort,
zu Uberprifen.

« RSR mit Prifblech PB200 oder NB200 beddmpfen.
. Die LED’s Sysl und Sys 2 der dazugehorigen Auswertebaugruppe mussen leuchten.

. Die dazugehdorigen Achszahlbaugruppen ACB missen besetzt melden (Doppel- oder 3-fach
Nutzung).

6.2 Uberprufung der Zahlrichtung im Inselbetrieb
Die Uberpriifung der Zahlrichtung des Achszihlsystems erfolgt durch:

. Einfahren einer oder mehrerer Achsen in den Freimeldeabschnitt (Achsen kdnnen auch mit
Hilfe des Prufbleches PB200 oder Normbedampfungsblech NB200 simuliert werden):
das Achszéhlsystem meldet ,,besetzt” und die Anzahl der Achsen erscheint auf dem Display
der Achszéahlbaugruppe ACB;

« Ausfahren dieser Achse(n) aus dem Freimeldeabschnitt:
das Achszéhlsystem meldet ,,frei* und ,,0“ erscheint auf dem Display der Achszahlbaugruppe
ACB,;

. diesen Vorgang bei jedem Radsensor, der zum Freimeldeabschnitt gehort, wiederholen;

falls Zahlrichtung falsch, die beiden Jumper DIR und DIR’ fiir den entsprechenden Eingang
setzen bzw. herausnehmen. Dadurch wird die Zahlrichtung invertiert.

Datum D10002-06-1.2

stige M
Weiterg
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@ Hinweis:
Ob die Achszahlbaugruppe ACB bei Uberfahrten von Achsen iiber den Radsensor ein- oder
auszahlt, ist von folgenden Faktoren abhangig:

* Gleisseite, auf der der Zahlpunkt montiert ist,

* Richtung, aus der die Achsen tber den Zahlpunkt rollen,
* DIR- Jumper gesetzt oder nicht gesetzt,

» Verdrahtung der Radsensorsysteme.

@ Hinweis:

Eine Richtungsumkehr ist moglich durch:
» DIR- Jumper setzen oder herausnehmen,

 Andern der Montageseite (wenn dies die Montage- und Inbetriebnahmeanleitung des
Radsensors nicht verbietet). Bei Doppelnutzung ist diese Methode nicht zielfiihrend.

6.3 Uberprifung der Zahlrichtung im Modembetrieb
Die Uberpriifung der Zahlrichtung des Achszihlsystems erfolgt durch:

. Einfahren einer oder mehrerer Achsen in den Freimeldeabschnitt (Achsen kdnnen auch mit
Hilfe des Prufbleches PB200 oder Normbedampfungsblech NB200 simuliert werden)

die beiden im Modembetrieb eingesetzten Achszahlsysteme melden ,,besetzt* und die Anzahl
der Achsen erscheint auf dem Display beider Achsz&hlbaugruppen ACB;

« Ausfahren dieser Achse(n) aus dem Freimeldeabschnitt:

die beiden im Modembetrieb eingesetzten Achszahlsysteme melden ,,frei* und ,,0* erscheint
auf dem Display beider Achszahlbaugruppen ACB,;

. diesen Vorgang bei jedem Radsensor, der zum Freimeldeabschnitt gehort, wiederholen;

. falls Z&hlrichtung falsch, Radsensorsysteme beim entsprechenden Eingang vertauschen
(Sysl < Sys2). Siehe Teil IV: Projektierung.

Die DIR- Jumper haben im Modembetrieb eine andere Funktion als im Inselbetrieb.

- Alle Rechte vorbehalten;

oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
schriftlicher Genehmigung der

ien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
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@ Hinweis:
Ob die Achszahlbaugruppen ACB bei Uberfahrten von Achsen iiber den Radsensor ein-
oder auszéhlen, ist von folgenden Faktoren abhéngig:

* Gleisseite, auf der der Zahlpunkt montiert ist,
* Richtung, aus der die Achsen iber den Zahlpunkt rollen,
* Verdrahtung der Radsensorsysteme.

@ Hinweis:
Eine Richtungsumkehr ist méglich durch:

» Vertauschen der beiden Sensorsysteme ( Sysl <» Sys2). Siehe Teil 1V: Projektierung,

« Andern der Montageseite (wenn dies die Montage- und Inbetriebnahmeanleitung des
jeweiligen Radsensors nicht verbietet). Bei Doppelnutzung ist diese Methode nicht
zielfihrend.
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