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1. ACB mit verschiedenen Hard- und Softwarevarianten

1.1 Typentafel

ACB- Type Bemerkung
001 aktiv
002 nicht mehr aktiv
003 aktiv
004 aktiv
005 aktiv
006 aktiv
007 aktiv
008 aktiv
009 aktiv
010 aktiv

Tab.1.1: Eigenschaften der ACB- Typen
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1.2  Ausgabezeiten der ACB- Ausgange Al (Fm) und A2 (P)

Al(Fmﬁ_T_ AL (Fmy! R
- S F77777*: .
! L N S S A
AZ(P)+ o Az(P)+ .
S i . i e
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Abb. 1.2: Frei- und Besetztzeiten fur A1 (Fm) und A2 (P)

ACB- | Frei > Besetzt t; | Frei > Besetzt t, Besetzt Besetzt > Frei ty | Besetzt > Frei ts
T verlangerungs-
YP I min. max. min. max. zeit t3 min. max. min. max.

001 5ms 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

003 5ms 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

004 5ms 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

005 5ms | 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

007 5ms | 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

008 5ms | 15ms | 115 ms | 155 ms 0ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

009 5ms 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

010 5ms 15ms | 115 ms | 155 ms 1000 ms 29ms [105ms| 10ms | 20 ms

Tab.1.2: Verzégerungszeiten beim Umschalten von Frei auf Besetzt und von Besetzt auf Frei.
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1.3  Ausgabezeiten der ACB- Ausgange A1(Fm) und A2 (Fm)- 2x
Fm

pem! [T Cmeml
- e
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Abb. 1.3: Frei- und Besetztzeiten fir 2x Fm

Frei > Besetzt t; | Frei > Besetzt t, Besetzt Besetzt > Frei t4 | Besetzt > Frei ts
ACB- (A1) (A2) (A2)

verlangerungs- (A1)
Typ g g

zeit i3

min. max. min. max. min. max. min. max.

006 5ms | 15ms | 5ms | 15ms 1000 ms 49 ms | 135ms| 49 ms | 135 ms

- Alle Rechte vorbehalten;

Tab.1.3: Verzogerungszeiten beim Umschalten von Frei auf Besetzt und von Besetzt auf Frei bei 2 x Fm.

Datum D10002-05-2.1

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH
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1.4  Ubertragungszeiten im Modembetrieb
Bei Modembetrieb sind die Ubertragungszeiten zu den Ausgabezeiten der ACB zu addieren.

1.41 4800 Baud

Besetztmeldungen werden zwischen zwei Achszéhlsystemen (ACB1 - ACB2) innerhalb 1,12 s
ohne DIOB und innerhalb 2,24 s mit DIOB ausgetauscht.

Bei gestorter Ubertragung kommt es 4,2 s nach dem letzten korrekt empfangenen Datenpaket zu
einer Besetztmeldung. Kann die serielle Kommunikation innerhalb 10 s ab dem letzten korrekt
empfangenen Datenpaket wieder hergestellt werden, so nehmen die Ausgange AL1(Fm) und A2
(P bzw. Fm) wieder die tatsachlichen Zustande ein. Wird die Ubertragung langer als diese Zeit
gestort, so kommt es zu einem leichten Fehler und der Freimeldeabschnitt bleibt besetzt.

ohne DIOB mit DIOB
ACB- d . o 1 B e 1
Type Baudrate | ohne Stérung mit Stérung ohne Stdérung mit Storung
min. | max. min. max. min. max. min. max.
001
004
006 4800 056s|112s|>056s| 4,76s | 1,12s | 224s | >1,12s| 5325
008

! Die Storung der Kommunikation ist kiirzer als 4,2 s.

Tab.1.4.1: Ubertragungszeit ty der ACB- Typen fiir 4800 Baud

Datum . i D10002-05-2.1
Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000

18.01.2005 Seite 6
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1.4.2 9600 Baud

Besetztmeldungen werden zwischen zwei Achszéhlsystemen (ACB1 - ACB2) innerhalb 0,6 s
ohne DIOB und innerhalb 1,2 s mit DIOB ausgetauscht.

Bei gestorter Ubertragung kommt es 2,3 s nach dem letzten korrekt empfangenen Datenpaket zu
einer Besetztmeldung. Kann die serielle Kommunikation innerhalb 10 s ab dem letzten korrekt
empfangenen Datenpaket wieder hergestellt werden, so nehmen die Ausgange Al (Fm) und A2
(P bzw. Fm) wieder die tatsachlichen Zustinde ein. Wird die Ubertragung linger als diese Zeit
gestort, so kommt es zu einem leichten Fehler und der Freimeldeabschnitt bleibt besetzt.

ohne DIOB mit DIOB
ACB- j s 1 . e 1
Type Baudrate | ohne Stérung mit Stérung ohne Stérung mit Stérung
min. max. min. max. min. max. min. max.
003
005
007 9600 0,3s 06s | >03s| 26s | 06s | 1,2s | >0,6s | 29s
009
010

! Die Storung der Kommunikation ist kiirzer als 2,3 s.

Tab.1.4.2: Ubertragungszeiten ty der ACB- Typen fiir 9600 Baud
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1.5 Reaktionszeiten

Bei der Befahrung eines Z&hlpunktes, der direkt an die ACB angeschlossen ist, wechseln die
Ausgange innerhalb der Zeiten (t: und t;) von Frei auf Besetzt (siehe Tab.1.2). Die zweite ACB,
die tiber ein Modem mit der ersten ACB verbunden ist, braucht um die Ubertragungszeit t;
langer, um vom Frei- in den Besetztzustand zu wechseln. Die Reaktionszeit fiir den Wechsel von
Frei auf Besetzt dieser zweiten ACB berechnet sich aus der Ubertragungszeit t: sowie den
Ausgabezeiten t: und t..

Die Ubertragungszeit t; ist abhangig von der ACB- Type, ob eine DIOB vorhanden ist und ob
Storungen wéhrend der Ubertragung auftreten (siehe Tab.1.3.1).

aLEm | [ 1 i arEmy! [ [
] T ] | T
I N - - -

A2 (P) o A2 (P) | o
i |IEEEE
ot | ot bl ot |
e—! < >k >

Abb.1.5-1: Verzégerungszeiten vom Frei- auf den Besetztzustand fiir AL(Fm) und A2(P)

Frei —I>Besetzlt . Frei —I>Besetzt ) L
P | P
th=r [ e A
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i L | | i
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Pt | to ERE
sl | et
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géi Abb.1.5-2: Verzégerungszeiten vom Frei- auf den Besetztzustand fiir AL(Fm) und A2(Fm)
Ez:s
£38% [ Datum _ _ D10002-05-2.1
L2 Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 -
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Nachdem die letzte Achse den Freimeldeabschnitt verlassen hat, wird der Wechsel von Besetzt
auf Frei um die Besetztverlangerungszeit ts verzogert. Nach dieser Besetztverlangerungszeit
wechseln die Ausgénge innerhalb der Zeiten t, und ts von Besetzt auf Frei (siehe Tab.1.2). Die
zweite ACB, die Uiber ein Modem mit der ersten ACB verbunden ist, braucht um die
Ubertragungszeit t: langer um vom Besetzt- in den Freizustand zu wechseln. Die Reaktionszeit
fir den Wechsel von Besetzt auf Frei dieser zweiten ACB berechnet sich aus der
Ubertragungszeit t:, der Besetztverlangerungszeit tsund den Ausgabezeiten t, und ts.

Die Ubertragungszeit t; ist abhangig von der ACB- Type, ob eine DIOB vorhanden ist und ob
Storungen wahrend der Ubertragung auftreten (siehe Tab.1.3.1).

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

©  Frauscher GmbH
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F__I__I_:_. - F__:___I__:_:_.‘
| b i | Lo
- ——+ + o i e e e e
rRE L] A2(P) || .
i IR i | RS
ts | tlts) to Lt talfs]
D> € > S>>
Abb.1.5-3: Verzégerungszeiten vom Besetzt- auf den Freizustand von AL1(Fm) und A2(P)
Besetzt — Frei Besetzt - Frei
o R
' /-
Al (Fm) o Al (Fm) o
e o e o e ot
L I
Jr i L Jr | i IR
T T - - - - i T T -1
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Abb.1.5-4: Verzogerungszeiten vom Besetzt- auf den Freizustand von A1(Fm) und A2(Fm)
Datum D10002-05-2.1
Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 000. 05
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Beispiel zur Berechnung der maximalen Reaktionszeit des ACS2000

Teilsystem 1 FMA Teilsystem2

ZP1

Innenanlage :

Grundstellungs-——>1 |<€—— Grundstellungs-

Sngange - ACB 1 ‘| pioB ACB 1 S naine
S | T
Freimeldung 5 8 gn Freimeldung

16 Ausgange:

Zug fahrt beim ZP1 (Teilsystem 1) ein und beim ZP2 (Teilsystem 2) aus.
Grundlage zur Berechnung der Zeiten ist die ACB Type 001.
trmex... Maximale Reaktionszeit

Teilsystem 1: von Frei auf Besetzt

max. Zeit: t1=15ms
t: = 155 ms

Al: trmax = t1 =15 MS
A2: trmax =1 + =15 ms + 155 ms = 170 ms

Teilsystem 2: von Frei auf Besetzt

bei storungsfreier Kommunikation / Ubertragung zwischen den zwei Teilsystemen:
max. Zeit: tv = 2240 ms
t: =15 ms
t. =155 ms

Al:  trmax = to + t1 = 2240 ms + 15 ms = 2255 ms
A2 trmax =to+ i+ 1. =2240 ms + 15 ms + 150 ms = 2405 ms

Datum D10002-05-2.1

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der

stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-

©  Frauscher GmbH
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Stérung der Kommunikation / Ubertragung < 4,2 s
max. Zeit: tv = 5320 ms
t:=15ms
t. =155 ms

Al:  trmax = to + t1 = 5320 ms +15 ms = 5335 ms
A2:  trmax =to + 1+ 12 =5320 ms + 15 ms +155 ms = 5490 ms

Stérung der Kommunikation / Ubertragung > 4,2 s aber < 10's
Die Zeiten berechnen sich genau wie bei einer Storung < 4,2 s, da hier die Besetztmeldung
aufgrund der fehlenden Kommunikation / Ubertragung ausgegeben wird.

Al: {rmax = 5335 MS
A2: tRmax = 5490 ms

Storung der Kommunikation / Ubertragung > 10 s

Die Zeiten berechnen sich genau wie bei einer Stérung > 4,2 s aber < 10 s, da hier die
Besetztmeldung aufgrund der fehlenden Kommunikation / Ubertragung ausgegeben wird.
Aufgrund dieser langen Storung der Kommunikation / Ubertragung bleibt der Besetztzustand
auch bestehen, nachdem alle Achsen wieder korrekt ausgezéhlt wurden.

Al: trmax = 5335 MSs
A2: tRmax = 5490 ms

Teilsystem 2: von Besetzt auf Frei

max. Zeit: t; = 1000 ms
t, =105 ms
ts =20 ms

Al: trmax = 3 + 2 + ts = 1000 ms + 105 ms + 20ms = 1125 ms
A2 trmax =t3+ 1, =1000 ms + 105 ms = 1105 ms

Teilsystem 1: von Besetzt auf Frei

bei storungsfreier Kommunikation / Ubertragung zwischen den zwei Teilsystemen:
max. Zeit: tv = 2240 ms
ts = 1000 ms
ta =105 ms
ts =20 ms

Al:  trex=to+tz+ts+ t5 =2240 ms + 1000 ms + 105 ms + 20 ms = 3365 ms
A2 trmax = to + 3+ t2 = 2240 ms + 1000 ms + 105 ms = 3345 ms

Datum D10002-05-2.1

Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 -
18.01.2005 Seite 11
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Stérung der Kommunikation / Ubertragung < 4,2 s
max. Zeit: tu = 2240 ms

ts = 1000 ms
t, =105 ms
ts =20 ms

Al:  trx=to+ s+t +t:=5320 ms + 1000 ms + 105 ms + 20 ms = 6445 ms
A2 trmax =to + 3+t =5320 ms + 1000 ms + 105 ms = 6425 ms

Stérung der Kommunikation / Ubertragung > 4,2 s aber < 10's

Dauert die Stérung langer als 4,2 s, dann bleiben die Ausgéange besetzt. Wenn die Stérung aber
innerhalb 10 s wieder behoben ist, dann nehmen die Ausgange wieder ihren tatséachlichen
Zustand ein.

Die Zeiten berechnen sich genau wie bei stérungsfreier Kommunikation, jedoch ist die Dauer der
Storung (< 10 s) zu addieren.

Stérung der Kommunikation / Ubertragung > 10 s
Dauert die Storung langer als 10 s, dann bleibt der Achszéhler besetzt.

auch auszugsweise, sowie
hriftlicher Genehmigung der

Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

Datum . i D10002-05-2.1
Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 -
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1.6  Mindestlange des Freimeldeabschnittes bei Modembetrieb

Geschwindigkeit | Mindestlange des Freimeldeabschnittes [m] bei Modembetrieb
km/h 4800 baud 9600 baud
20 23 13
40 47 26
60 70 38
80 93 51
100 117 64
120 140 77
140 163 89
160 187 102
180 210 115
200 233 128
220 257 141
240 280 153
260 303 166
280 327 179
300 350 192
320 373 204
340 397 217
360 420 230

Tab.1.6: Mindestlange des Freimeldeabschnittes bei Modembetrieb

- Alle Rechte vorbehalten;
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1.7  Grundstellung

1.7.1 Allgemeine Bedingungen

Wéhrend einer Grundstellung:

. dirfen sich keine Achsen im Freimeldeabschnitt befinden.
. darf kein Radsensor bedampft sein oder befahren werden.

Zwischen der pre-Reset- und Reset-Bedienung und dem Freifahren muss jeweils min. 10 ms
gewartet werden.

Hinweis: Werden zwei Achszéhlsysteme im Modembetrieb betrieben, so muss nur bei
@ einem Achszahlsystem die Grundstellung durchgeflihrt werden. Das zweite ACS2000
Teilsystem wird automatisch mit grundgestellt.

@ Hinweis: Wird wahrend des Power up’s ein dem Freimeldeabschnitt zugeordnetes
Radsensorsystem bedampft, erscheinen am Display 4 Schragstriche (‘///I’). In dieser Zeit ist
keine Grundstellung moglich. Wird der Sensor wieder entddmpft, erscheinen am Display
wieder die urspriinglichen Statuszeiger.

Hinweis: die Grundstellungsbedienung ist eine Ausnahmebedienung. Daher ist das

@ Gesamtsystem zu Uberpriifen, wenn die Ursache fir die Besetztmeldung unklar ist oder
Grundstellungsbedienungen mehrfach innerhalb einiger Zugfahrten notwendig sind.
Das Gesamtsystem uberprifen durch:

Sensor: . Sensor auf Beschadigungen, Risse und herumliegende Teile
in der Nahe des Sensors uberprifen
. richtige Montage des Sensors Uberpriifen
. Sensorstrome messen

Verkabelung: Anschlisse an den Klemmleisten priifen

Baugruppen: Sensorstrom an den Auswertebaugruppen messen
. Uberfahrt bei jedem Zahlpunkt, ACB muss besetzt und

wieder frei werden
Spannungsversorgung uberprifen

Hinweis: Informationen tber die Darstellung der Fehlercodes am Display der ACB siehe
Teil IX: Diagnose.

Datum D10002-05-2.1

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-

Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

©  Frauscher GmbH
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1.7.2 Erschwerte Grundstellungsbedienung pre-Reset

Eine erschwerte Grundstellung (Aufhebung der Grundstellungseinschrankung) kann direkt an
der Achszahlbaugruppe (pre-Reset- Taster auf der Frontplatte) oder durch eine extern verdrahtete
Grundstellungshilfstaste durchgefihrt werden.

Um eine erschwerte Grundstellung durchzufiihren, muss die pre-Reset- Taste auf der ACB langer
als 0,5 s gedruckt werden (Durchfuihrung erst nach Loslassen der Taste).

Ist die pre-Reset- Taste extern verdrahtet, so mussen die Schaltvorgénge in Abb.1.7.2 eingehalten
werden. Beide Eingange pre-Resetl und pre-Reset2 missen innerhalb von 500 ms mit einer
Spannung von 19 - 72 VV DC, dann min. 500 ms unterbrechungsfrei versorgt werden. Darauf
mussen wieder beide Eingénge innerhalb von 500 ms von der Versorgung getrennt werden.

<500 ms
>500 ms
<500 ms

>10 ms

A

HIGH
LOW
HIGH
LOW

pre-Reset 1

pre-Reset 2

Abb.1.7.2: Bedienung von pre-Resetl und pre-Reset2

Beispiel fur eine Eingangsbeschaltung siehe Teil IV: Projektierung.

Datum D10002-05-2.1

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der

stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-

©  Frauscher GmbH

Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 -
18.01.2005 Seite 15




FRAUSCHER

- Alle Rechte vorbehalten;

N/ SENSORTECHNIK

1.7.3 Einfache Grundstellungsbedienung Reset

Eine einfache Grundstellung dient zur Riicksetzung des Zéhlerstandes oder eines leichten Fehlers
und wird uber die extern verdrahtete Grundstellungstaste, in der Regel durch den Betriebsdienst,
gesteuert. Dieser VVorgang ist nicht méglich (wird ignoriert), wenn ein oder mehrere
Radsensorsysteme des Freimeldeabschnittes beddmpft sind.

Ist die Reset Taste extern verdrahtet, so missen die Schaltvorgange in Abb.1.7.3 eingehalten
werden. Beide Eingdnge Resetl und Reset2 miussen innerhalb von 500 ms mit einer Spannung
von 19 - 72 V DC, dann min. 500 ms unterbrechungsfrei versorgt werden. Daraufhin missen
wieder beide Eingénge innerhalb von 500 ms von der Versorgung getrennt werden.

Die Grundstellung wird erst ausgefuhrt, wenn die in Abb.1.7.3 dargestellte Sequenz vollstéandig
abgearbeitet ist. Bei Abweichung von dieser Sequenz wird die Ansteuerung der Eingénge
ignoriert.

>10 ms
<500 ms
>500 ms
<500 ms

HIGH
Reset 1 oW
HIGH
Reset 2 ow

Abb.1.7.3: Bedienung von Resetl und Reset2

Beispiel fur eine Eingangsbeschaltung siehe Teil 1V: Projektierung.

Datum D10002-05-2.1

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der
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1.7.4 Freifahren im Insel- und Modembetrieb

Bei verschiedenen Softwarevarianten kann im Zuge der Grundstellung ein Freifahren notwendig
sein.

Bei Freifahren im Inselbetrieb missen je nach Softwarevariante an mindestens einem Zahlpunkt
bzw. an zwei verschiedenen Zahlpunkten eine oder mehrere Achsen ein- bzw. ausgezahlt
werden.

Beim Freifahren im Modembetrieb muss an beiden ACB- Baugruppen eines Zahlkreises ein Ein-
oder Auszahlvorgang stattfinden. Es ist nicht moglich eine Achse nur an einem Zahlpunkt eines
Teilsystems ein- und wieder auszuzahlen, der Freimeldeabschnitt bleibt besetzt.

1.7.5 Pendeln
Pendeln bedeutet das Belegen von einem oder beiden Sensorsystemen ohne komplette Uberfahrt.
Jeder mogliche Pendelfall wird erkannt und als Fehler am Display angezeigt.

Wird ein freier Abschnitt angependelt (z.B. Verschiebearbeiten), so bleibt der FMA besetzt
(Obwohl keine Achse im FMA ist). Durch eine korrekte Uberfahrt, wird der Fehler wieder
rickgesetzt (behoben).

Dieser Fehler kann aber auch durch ein softwareabhangiges Grundstellungsverfahren riickgesetzt
werden (siehe Kap.1.8).

Datum D10002-05-2.1

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-
stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH
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1.8 ACB- Typen: Relaisausgange und Grundstellung

1.8.1 ACB Type: 001, 003, 008

Grundstellung nach maglich durch
Power-up Reset
letzter Achse ausgezahlt Reset
Pendeln* Reset oder Freifahren
letzter Achse eingezéhlt pre-Reset + Reset
schwerem Fehler pre-Reset + Reset

* Siehe Kap.1.7.5: Pendeln.

1.8.1.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und Reset-Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt gehdrendes
Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

Relaisausgang
Al(Fm) A2(P)

Betriebszustand

1 | Achszéhler spannungslos (auler Betrieb)
Achszéhler im Stdrzustand offen offen
Achszéhler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand

2 | Achszéhler nach dem Einschalten, und bei leichtem Fehler

. . offen eschlossen
Freimeldeabschnitt besetzt g
3 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen offen
4 [ 11 als Betriebszustand nicht vorgesehen!! geschlossen | geschlossen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zusténde
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustande 1 und 4 als BESETZT-
Zusténde zu bewerten.

Datum D10002-05-2.1
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1.8.2 ACB Type: 004, 005

Grundstellung nach mdglich durch
Power-up pre-Reset + Freifahren
letzter Achse ausgezahlt pre-Reset + Freifahren
Pendeln* pre-Reset + Freifahren oder Freifahren
letzter Achse eingezahlt pre-Reset + Freifahren oder Reset + Freifahren
schwerem Fehler pre-Reset + Freifahren

* Siehe Kap.1.7.5: Pendeln.

1.8.2.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und pre-Reset- Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt gehérendes
Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

. Relaisausgan
Betriebszustand AL(Fm) gAzg(P)
1 | Achszéhler spannungslos (auRer Betrieb)
Achszéhler nach dem Einschalten — vor Betatigung des pre-Reset
Achszéhler im Storzustand offen offen
Achszéhler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand
2 | Achszéhler nach dem Einschalten - nach Betétigung des pre-Reset
Freimeldeabschnitt besetzt offen geschlossen
3 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen offen
4 111 als Betriebszustand nicht vorgesehen!! geschlossen | geschlossen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zusténde
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustande 1 und 4 als BESETZT-
Zusténde zu bewerten.

auch auszugsweise, sowie
hriftlicher Genehmigung der

Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH
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1.8.3 ACB Type: 006

Grundstellung nach mdglich durch
Power-up Reset
letzter Achse ausgezahlt Reset
Pendeln* Reset
letzter Achse eingezahlt pre-Reset + Reset
schwerem Fehler pre-Reset + Reset

* Siehe Kap.1.7.5: Pendeln.

1.8.3.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und Reset-Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt gehérendes
Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

Relaisausgang
Al(Fm) A2(Fm)

Betriebszustand

Achszéhler spannungslos (aulRer Betrieb)
Achszéhler im Stérzustand

1 | Achszéhler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand offen offen
Achszéhler nach dem Einschalten oder nach Betétigen des Reset
Freimeldeabschnitt besetzt

2 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen | geschlossen

offen geschlossen

3 | ! als Betriebszustand nicht vorgesehen !!
geschlossen offen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zustande
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustédnde 1 und 3 als BESETZT-
Zustande zu bewerten.
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1.8.4 ACB Type: 007

Grundstellung nach mdglich durch
Power-up Reset + Freifahren
letzter Achse ausgezahlt Reset + Freifahren
Pendeln* Reset + Freifahren
letzter Achse eingezahlt pre-Reset + Reset + Freifahren
schwerem Fehler pre-Reset + Reset + Freifahren

* Siehe Kap.1.7.5: Pendeln.

1.8.4.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und Reset-Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt gehdrendes
Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

] Relaisausgan
Betriebszustand gang

AL(Fm) A2(P)

1 | Achszéhler spannungslos (aul3er Betrieb)
Achszahler im Stbrzustand offen offen
Achszahler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand

2 | Achszahler nach dem Einschalten
Achszéhler nach Betétigen des pre-Reset

Achszéhler nach Betétigen des Reset (System wartet auf Freifahren)
Freimeldeabschnitt besetzt

offen geschlossen

3 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen offen

4 |11 als Betriebszustand nicht vorgesehen!! geschlossen | geschlossen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zusténde
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustande 1 und 4 als BESETZT-
Zusténde zu bewerten.
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1.8.5 ACB Type: 009

Grundstellung nach mdglich durch
Power-up Reset + Freifahren oder pre-Reset + Reset
letzte Achse ausgezahlt Reset + Freifahren oder pre-Reset + Reset
Pendeln* Reset + Freifahren oder Freifahren oder pre-Reset + Reset
letzte Achse eingezéhlit Reset + Freifahren oder pre-Reset + Reset
schwerem Fehler pre-Reset + Reset

* Wird ein freier Abschnitt angependelt. so bleibt der FMA besetzt. Durch eine korrekte
Uberfahrt am angependelten Radsensor, wird der Fehler wieder riickgesetzt (behoben).

Beim Freifahren mussen an zwei verschiedenen Zahlpunkten eine oder mehrere Achsen ein-
bzw. ausgezéhlt werden.

1.8.5.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und Reset- bzw. pre-Reset- Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt
gehdrendes Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

Relaisausgang
A1(Fm) A2(P)

Betriebszustand

1 | Achszéhler spannungslos (auBer Betrieb)
Achszahler im Stérzustand offen offen
Achszahler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand
2 | Achszéhler nach dem Einschalten, und bei leichtem Fehler

. . offen eschlossen
Freimeldeabschnitt besetzt 9
3 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen offen
4 [ 11 als Betriebszustand nicht vorgesehen!! geschlossen | geschlossen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zusténde
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustande 1 und 4 als BESETZT-
Zusténde zu bewerten.

2
2
<]
@
I3

2
o
S
>
=
S
N
>
3
T

=
=]
=1
T

hriftlicher Genehmigung der

Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH

Datum . i D10002-05-2.1
Teil V: Baugruppenvarianten des Achszahlsystems ACS2000 -
18.01.2005 Seite 22

<
=]
@
=
\_
o]
=]
<]
—
=]
T
@
£
<=
<
<
&
kS
=3
c
=]
D
=
©
=
2
2
]
>
.
o]
=]
o
X 7
=]
=]
=
k=]
<
]
S
=z




FRAUSCHER

- Alle Rechte vorbehalten;

©  Frauscher GmbH

N/ SENSORTECHNIK

1.8.6 ACB Type: 010

Grundstellung nach mdglich durch
Power-up Reset
letzte Achse ausgezahlt Reset
Pendeln* Reset oder Freifahren
letzte Achse eingezéhlt pre-Reset + Reset
schwerem Fehler pre-Reset + Reset

* Wird ein freier Abschnitt angependelt, so bleibt der FMA besetzt. Durch eine korrekte
Uberfahrt am angependelten Radsensor, wird der Fehler wieder riickgesetzt (behoben).

1.8.6.1 Power- up Grundstellung

Wird zwischen Power-up und Reset-Bedienung ein zum Freimeldeabschnitt gehdrendes
Sensorsystem bedampft, meldet das ACS einen schweren Fehler.

Relaisausgang
A1(Fm) A2(P)

Betriebszustand

1 | Achszéhler spannungslos (auBer Betrieb)
Achszahler im St6érzustand offen offen
Achszahler beim Wechsel vom Frei in den Besetztzustand
2 | Achszéhler nach dem Einschalten, und bei leichtem Fehler

. . offen eschlossen
Freimeldeabschnitt besetzt 9
3 | Freimeldeabschnitt frei geschlossen offen
4 [ 11 als Betriebszustand nicht vorgesehen!! geschlossen | geschlossen

Kann von der nachfolgenden Einrichtung keine Unterscheidung hinsichtlich der Zusténde
STORUNG und BESETZT getroffen werden, dann sind die Zustande 1 und 4 als BESETZT-
Zusténde zu bewerten.
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1.9 Display- Version

Display .
ACB- Type Version Baudrate Eigenschaften
001 010 4800
003 010 9600
004 010 4800
005 010 9600 Anzeigen der Achsen und der
Fehlercodes im ACB- Display,
006 010 4800 Optokopplerausgénge auf der
Frontplatte,
007 010 9600 Diagnose (siehe Kap.1.9.1)
008 010 4800
009 009 9600
010 007 9600
<ggRE
285%
2552% [ Daum D10002-05-2.1
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1.9.1 Optokopplerausgange und Diagnose

Sowohl Optokopplerausgange als auch die Diagnoseanzeige dirfen nicht flr sicherheitsrelevante
Handlungen genutzt werden. Sie liefern keine sichere Information, sondern besitzen nur
informativen Charakter.

/ RS232/GND
Optokopplerausgang (B)+ 5@

@9 Optokopplerausgang (B)-
RS232/RxD (Eingang)

RS232/RXD Diagnose (Eingang)

RS232/TXD Diagnose (Ausgang)

RS232/TxD (Ausgang)

Optokopplerausgang (A)+
ptokopp gang (A) P

Optokopplerausgang (A)-
@

D-SUB Buchse ACB

Displayversion 010 und 007

- Alle Rechte vorbehalten;

Optokoppler A

bei

offen

fehlerfreien Zustand (FMA besetzt oder frei)

geschlossen

Pendeln oder ,,Warten auf Freifahren*

Optokoppler B

bei

offen

fehlerfreien Zustand (FMA besetzt oder frei), leichter Fehler

geschlossen

schweren Fehler

Displayversion 009

Optokoppler A

bei

offen

fehlerfreien Zustand (FMA besetzt oder frei)

geschlossen

., Warten auf Freifahren*

Optokoppler B

bei

offen

fehlerfreien Zustand (FMA besetzt oder frei), leichter Fehler

geschlossen

schweren Fehler

Einzelheiten zur Diagnose siehe Teil IX: Diagnose.

Datum

Weitergabe an Dritte nur mit schriftlicher Genehmigung der

stige Medien oder Datentrager, auch auszugsweise, sowie
Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH
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2. DIOB

2.1 DIOB- Ubertragungszeiten

2.1.1 4800 Baud

Argumente werden zwischen zwei Achszahlsystemen (DIOB 1 - DIOB 2) innerhalb von 2,24 s
ausgetauscht.

Bei gestorter Ubertragung wechseln spatestens 4,2 s nach dem letzten korrekt empfangenen
Datenpaket alle Relaisausgange der DIOB auf LOW (Relaisausgénge offen) und bleiben so lange
auf LOW, bis wieder eine gliltige Ubertragung zustande kommt. (Kann die serielle
Kommunikation wieder hergestellt werden, so nehmen die Ausgange der DIOB wieder die
tatséachlichen Zusténde ein.)

Bei der Ubertragung eines Arguments mit der DIOB ist zu beachten, dass an der Gegenstelle eine
maximale Ein-/Ausschaltverzégerung von 5,32 s auftreten kann.

Bei der Ubertragung eines Arguments mit der DIOB ist zu beachten, dass die minimale
Eingangsimpulslange > 4,2 s sein muss.

Im stérungsfreien Betrieb ist die Ausgangsimpulslange = Eingangsimpulsléange +/- 1,12 s.

Bei gestorter Ubertragung, wobei die Storung kiirzer als 4,2 s ist, ist die Ausgangsimpulslange =
Eingangsimpulslange +/- 4,2 s, mindestens jedoch 1,12 s.

ohne Stdrung mit Stérung *
DIOB- Type| Baudrate
min. max. min. max.
001 4800 1,12s 2,24 s >1,12s 5325

! Die Stérung der Ubertragung / des Protokolls ist < 4,2 s.

Datum D10002-05-2.1
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2.1.2 9600 Baud

Argumente werden zwischen zwei Achszahlsystemen (DIOB 1 - DIOB 2) innerhalb von 1,2 s
ausgetauscht.

Bei gestorter Ubertragung wechseln spatestens 2,3 s nach dem letzten korrekt empfangenen
Datenpaket alle Relaisausgange der DIOB auf LOW (Relaisausgénge offen) und bleiben so lange
auf LOW, bis wieder eine gliltige Ubertragung zustande kommt. (Kann die serielle
Kommunikation wieder hergestellt werden, so nehmen die Ausgange der DIOB wieder die
tatsachlichen Zusténde ein.)

Bei der Ubertragung eines Arguments mit der DIOB ist zu beachten, dass an der Gegenstelle eine
maximale Ein-/Ausschaltverzdgerung von 2,9 s auftreten kann.

Bei der Ubertragung eines Arguments mit der DIOB ist zu beachten, dass die minimale
Eingangsimpulslange > 2,3 s sein muss.

Im stérungsfreien Betrieb ist die Ausgangsimpulsléange = Eingangsimpulslange +/- 0,6 s.

Bei gestorter Ubertragung, wobei die Storung kiirzer als 2,3 s ist, ist die Ausgangsimpulslange =
Eingangsimpulslange +/- 2,3 s, mindestens jedoch 0,6 s.

ohne Stérung mit Stérung *
DIOB- Type| Baudrate
min. max. min. max.
003 9600 0,6s 12s >0,65s 29s

! Die Stérung der Ubertragung / des Protokolls ist < 2,3 s.

Datum D10002-05-2.1

Nachdruck oder Vervielfaltigung, Aufnahme auf oder in son-

Fa. Frauscher Sensortechnik GmbH
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