Технологическая карта 

по проверке устройства КЛУБ-П .

1. Подготовка к работе
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Оборудование для проведения регламентных работ должно быть подготовлено к работе в соответствие    со   схемой (Рисунок 1).

Рисунок 1

1.2 Измерение величины электрического сопpотивления изоляции должно производиться между всеми соединенными между собой контактами соединителей “КН1”, “КН2”, “БИЛ1”, “БИЛ2”, “ПИТ” относительно корпуса устройства.

При измерении, тумблер питания  устройства должен быть в положении (ПИТ(.

Значение испытательного напpяжения - 100 В. Отсчет показаний, определяющих сопротивление изоляции, следует произвести через 4-6 с после подачи испытательного напряжения. Проверка производится для обеих полярностей подключения тераомметра.

Величина электpического сопpотивления изоляции должна быть не менее 50 МОм.

1.3 Устройство КЛУБ-П подключают к стенду в соответствии со схемой (Рисунок1). Пеpед проведением следующих операций необходимо выключить тумблеp (ПИТ( на устройстве, установить на  источнике питания GB1 величину напряжения, равной 24. В, контpолиpуя по вольтметpу (VБАТ( на пульте ПК-БЭЛ-П. Величина выходного напряжения источника GB2 устанавливается равной 24+0,5 В и  контролируется по вольтметру  (VБОРТ(. 

Тумблер “КАБ1-КАБ2” устанавливается в положение “КАБ1”, тумблеры (ПК( и  (КН( в положение (ОТКЛ(. 

1.4 Тумблеры “ПИТАНИЕ” устанавливаются в положение (СЕТЬ( и (БЭЛ( на пульте  ПК-БЭЛ-П, затем включается тумблер питания “ПИТ” на устройстве. Должны включиться индикатоpы (БАТАРЕЯ( и (БОРТОВАЯ СЕТЬ( на устройстве, индикация блока БИЛ-П, кроме индикатора фактической скорости, должна быть выключена. Показания индикатора фактической скорости (Vф) ‑ 0 км/ч. На пульте ПК-БЭЛ-П должен светиться индикатор “ЭПК1”, а индикаторы “ЭПК2”, “1ALSNES”, “2ALSNES”  должны быть погашены. 

1.5 На БВДМ происходит выполнение теста индикации, после выполнения на семисегментном индикаторе "КК" БВДМ должна индицироваться цифра “1”.

2. Проверка функции перепрограммирования внутренней энергонезависимой памяти.

2.1  Для перепрограммирования поездных характеристик  в РПЗУ, кнопкой «Р+» («Р-») выбрать режим записи в РПЗУ (индикатор «ЗП РПЗУ» должен светиться). В разряда «ДАННЫЕ» высвечивается «1» – номер параметра. Нажать кнопку «ВВ», в разрядах «АДРЕС» высвечивается принятое по умолчанию значение. Набрать с помощью клавиатуры необходимые значения поездной характеристики.

Каждая цифра, соответствующая вновь нажатой кнопке, индицируется в крайнем правом разряде «АДРЕС», а введенные ранее - сдвигаются влево на один разряд. После набора нужного значения параметра нажать кнопку «ВВ», в разрядах «ДАННЫЕ» высвечивается следующий номер параметра. Аналогично первому параметру вводятся все семь параметров поездных характеристик.

2.2 Произвести программирование во внутреннюю энергонезависимую память постоянных характеристик (вид тяги, допустимая скорость, скорость на «КЖ», число зубьев датчика скорости, диаметр бандажа колеса и длина блок – участка). (Таблица 1)

2.3  Характеристику (Вид тяги( необходимо определять в зависимости от частоты сигнального тока АЛCH, а также от вида тяги (автономная или электрическая) на участке работы ССПС следующим образом:

- (06( - 50 Гц, электрическая тяга;

- (12( - 50 Гц, автономная тяга;

- (0А( - 75 Гц;

- (0Е( - 25 Гц.

Остальные комбинации являются запрещенными.

При этом необходимо учитывать, что если на участке обращения ССПС имеются места с электрической тягой, то вид тяги следует программировать как электрический.









Таблица 1
	Название параметра
	Номер параметра
	Значение параметра

	Категория поезда и вид тяги
	1
	0Е-грузовой, 25Гц, эл.тяга

12-грузовой, 50Гц, автономная тяга

1Е-грузовой,25Гц, автономная тяга

	Конструктивная скорость, км/ч
	2
	0-250                  (160)

	Скорость проезда на «КЖ», км/ч
	3
	0-250                  (60)  

	Число зубьев датчика скорости 
	4
	30-52                  (42) 

	Диаметр бандажа колеса, мм
	5,6
	800-1300            (1180) 

	Длина блок-участка
	7
	800-3000            (1000)  


Примечание-В скобках даны значения, которые заносятся в РПЗУ по умолчанию.

2.4  Характеристика (Допустимая скорость( (иногда может иметь наименование (Конструктивная скорость() определяет допустимую скорость движения поезда при сигналах блока БИЛ-П: (З(, (Ж(, (Б(. 

После программирования внутренней энергонезависимой памяти необходимо выключить на время не менее 1 мин. тумблер (ПИТ( устройства и затем включить его. 

           3.  Проверка реакции устройства КЛУБ-П на включение ключа электро-пневматического клапана (далее ЭПК).

Нажатием кнопки (ЭПК( на БВДМ необходимо включить индикатор (ЭПК(. На  блоке БИЛ1 должна быть следующая информация: 

- (Белый( сигнал светофора;

- Vф - 0 км/ч;

- контролируемая скорость (Vк) - запрограммированная во внутреннюю энергонезависимую память конструктивная скорость данного типа ССПС;

- пpеpывистый звуковой сигнал;

- мигающий сигнал (Внимание!(.

На пульте ПК-БЭЛ-П должен  включиться индикатор (ЭПК1(. 

Затем, нажатием кнопки (ЭПК( на БВДМ нужно выключить индикатор (ЭПК(. Все индикатоpы блока БИЛ1, кроме индикатора фактической скорости, а так же индикатор (ЭПК1( устройства, должны выключиться.

4.  Проверка реакции устройства КЛУБ-П на нажатие кнопки (РБ(.

Нажатием кнопки (ЭПК( БВДМ необходимо вновь включить (ЭПК1(. На блоке БИЛ1 и на пульте ПК-БЭЛ-П индикация должна соответствовать 1.7. На БВДМ нажать и отпустить кнопку (РБ(. Звуковой сигнал БИЛ1 и мигающий сигнал (Внимание!( должны выключиться.

5.  Проверка реакции устройства КЛУБ-П на нажатие кнопки (РБC(.

Hажатием кнопки (ЭПК( БВДМ следует выключить и вновь включить (ЭПК1(. Индикация при этом должна соответствовать  1.7. Нажать и отпустить кнопку (РБC( на БВДМ. Звуковой сигнал БИЛ1 и мигающий сигнал (Внимание!( должны выключиться.

6.  Проверка реакции устройства КЛУБ-П  на нажатие кнопки (РМП(.

Кнопкой (РМП( на БВДМ следует перевести устройство  в режим (Маневровый( (индикатор (РМП( включен). На блоке БИЛ1 вместо сигналов, указанных в пункте 1.7 должны индицироваться: 

- (Белый( сигнал светофора;

- Vф - 0 км/ч;

- Vк ‑ 40 км/ч.

Кнопкой (РМП( на БВДМ следует перевести устройство в режим (Поездной( (индикатор (РМП( выключен). На блоке БИЛ-П индицируемые сигналы должны смениться на сигналы, соответствующие п.3.

 7.  Проверка реакции устройства КЛУБ-П  на нажатие кнопки (РТР(.

7.1 Кнопкой “САУТ” на БВДМ следует перевести устройство в режим (Рабочий( (включен индикатор (САУТ(). На блоке БИЛ1 вместо сигналов,  указанных в п.3,  должны индицироваться:

- (Белый( сигнал светофора;

- Vф - 0 км/ч;

- Vк ‑ 20 км/ч.

Кнопкой “САУТ” на БВДМ перевести устройство в режим (Транспортный( (выключен индикатор (САУТ().

  7.2 Из устройства прочитываются постоянные характеристики в БВДМ в режиме 
"ЧТ РПЗУ". Убедившись в том, что индикатор (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П включен, на БВДМ   кнопками (Р+( или (Р-( включается индикатор (ИМИТ( и кнопками ((( или ((( включается поле индикаторов (СКОРОСТЬ(.

На цифровой клавиатуре БВДМ набрать число 17, нажатием кнопки (0-К( выключить индикатор (0-К(, затем нажать кнопку (ВВ(. На БИЛ1 должна индицироваться Vф = (17+2) км/ч.

При этом на БИЛ1 должен включиться мигающий сигнал (Внимание!( и прозвучать кратковременный звуковой сигнал, а индикатор (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П должен выключиться.  

При нажатии кнопки (РБC( индикатор (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П должен включиться, а сигнал (Внимание!( на БИЛ1 - выключиться.

В этом режиме каждые (60 – 90) с на БИЛ1 включается мигающий сигнал (Внимание!( и вместе с ним кратковременный звуковой сигнал, затем через (6+2) с должен выключиться индикатор (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П.

При нажатии на кнопку (РБ( на БВДМ до выключения индикатора (ЭПК1( на пульте ПК‑БЭЛ-П сигнал (Внимание! на БИЛ1 должен выключиться.

При нажатии на кнопку (РБ( на БВДМ после выключения индикатора (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П не должен выключиться сигнал (Внимание!( на БИЛ1 и включиться индикатор (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П. В этом случае выключение сигнала (Внимание!( на БИЛ1 и включение индикатора (ЭПК1( на пульте ПК-БЭЛ-П должно происходить только после нажатия кнопки (РБC( на БВДМ.

В процессе проверки по этому пункту необходимо контролировать величину напряжения на выходе усилителя ЭПК по вольтметру (ВЫХОД УК( или на клеммах "-" и "+" пульта 
ПК-БЭЛ-П.

Величина напряжения должна быть не менее 17,5 В при включенном индикаторе (ЭПК1( и не более 0,5 В  при выключенном индикаторе (ЭПК1(  на пульте ПК-БЭЛ-П.

7.3 Нажатием кнопки (0-К(  следует включить индикатор "0-К", на клавиатуре БВДМ набрать число 000, затем нажать кнопку (ВВ(. Информация на блоке БИЛ1 должна соответствовать п.3.

8.  Проверка приёма сигналов из канала АЛСН.

8.1  Пpовеpку приёма сигналов из канала АЛСН необходимо пpоводить следующим обpазом:

- кнопками ((( и ((( включить поле индикаторов (F АЛСН(;

- на цифровой клавиатуре БВДМ набрать значение несущей частоты канала АЛСН (25, 50 или 75 Гц), на которую запрограммировано  данное устройство;

- кнопками ((( и ((( включить поле индикаторов (тип КПТ(;

- на цифровой клавиатуре БВДМ набрать код типа КПТ (КПТ-5 или КПТ-7);

- кнопками ((( и ((( включить поле индикаторов (тип АЛСН(;

- на цифровой клавиатуре БВДМ набрать код  сигнала (З( - 1;

- затем нажать кнопку (ВВ(;

- на БИЛ1 должен включиться сигнал (З( и периодический звуковой сигнал, состоящий из трех коротких звуковых сигналов и удлиненной паузы, индикаторы “1АLSNES”  и (2ALSNES( на пульте ПК-БЭЛ-П начинают мигать. Для выключения звукового сигнала блока БИЛ-П на БВДМ нажать кнопку (РБ(; 

- установить на БВДМ код сигнала АЛCH (Ж( - 2, затем нажать кнопку (ВВ(; 

- на БИЛ1 должен включиться сигнал (Ж(, показания индикатора Vк должны стать равными введённой скорости проезда (Жёлтого( сигнала светофора и прозвучать кратковременный звуковой сигнал; 

- кнопками ((( и ((( перевести БВДМ в режим имитации сигналов датчика скорости, при этом включатся точки в поле индикаторов (СКОРОСТЬ(; 

- на цифровой клавиатуре БВДМ набрать число 23, нажатием кнопки (0-К( выключить индикатор (0-К(, затем нажать кнопку (ВВ(; 

- на БИЛ1 должна индицироваться Vф = (23+2) км/ч, мигающий сигнал (Внимание!(; 

- кнопками ((( и ((( перейти в поле "код АЛСН";

- установить на БВДМ код сигнала (КЖ( - 3, затем нажать кнопку (ВВ(; 

- на БИЛ1 должен включиться сигнал (КЖ(, мигающий сигнал (Внимание!( и прозвучать кратковременный звуковой сигнал, в этот момент нажать кнопку (РБ( блока БВДМ и запустить секундомер блока БВДМ; 

- значение контролируемой скорости Vк на БИЛ1 должно снижаться от скорости, зависящей от введённой длины блок-участка до 20 км/ч, причем каждые 
(30-40) с на БИЛ1 должен звучать кратковременный звуковой сигнал и включаться мигающий сигнал (Внимание!(, который необходимо выключать нажатием кнопки (РБ( блока БВДМ; 

- при Vк = (26+2)  км/ч должны перейти в мигающий режим индикаторы скорости и Vф, а так же зазвучать звуковой сигнал блока БИЛ1;

- зафиксировать по секундомеру БВДМ время t, прошедшее до момента, когда на пульте ПК-БЭЛ-П погаснет индикатор (ЭПК1(;

- путь (S), пройденный СПМ за это время, необходимо определить, пользуясь приложением Х  ЦВИЯ.468323.002 РЭ, значение S не должно отличатся от введенной в блок БЭЛ-П средней длины блок-участка более, чем на 50 м;

- набрать на цифровой клавиатуре БВДМ число  4 и нажать кнопку (ВВ(;

- на БИЛ1 должен включиться сигнал (К( ;

- на БВДМ одновременно нажать кнопки (РБ( и (ВК(;

- на БИЛ1 должен включиться сигнал (Б(;

- кнопкой ( (( перевести БВДМ в режим имитации сигналов датчика скорости, при этом светится поле индикаторов (СКОРОСТЬ(;

- на цифровой клавиатуре БВДМ набрать 000, нажатием кнопки (0-К( включить индикатор (0-К(, затем нажать кнопку (ВВ(.

Информация на блоке БИЛ1 должна соответствовать п.3.
8.2 На пульте ПК-БЭЛ-П тумблер “КАБ1-КАБ2” следует установить в положение “КАБ2”, тумблер (ПК( - в положение (РЕВЕРС( и тумблер (КН( -  в положение (КАБ2(.

Повторить действия в соответствии 1.4 – 8.1 считывая показания с блока БИЛ2 и контролируя работу устройство по индикатору (ЭПК2(  на пульте ПК-БЭЛ-П. 

8.3 Изменяя величину напряжения на источниках питания GB1, GB2 от 20 до 32 В, необходимо контpолиpовать pаботоспособность устройства по индикатоpу (ЭПК2( на пульте  ПК-БЭЛ-П - во всем диапазоне питающих напряжений индикация должна быть устойчивой, т.е. индикатор «ЭПК2» должен светиться. 

9. Подготовка устройства КЛУБ-П к определению погрешности измерения скорости.

9.1  На пульте ПК-БЭЛ-П тумблер (КАБ1-КАБ2( установить в положение (КАБ1(, тумблер (ПК( - в положение (ОТКЛ( и тумблер (КН( - в положение (КАБ1(. Включить тумблер питания “ПИТ”  устройства, при этом должны засветиться индикаторы  “БАТАРЕЯ( и  (БОРТОВАЯ СЕТЬ(, а индикаторы блока БИЛ-П, кроме индикатора фактической скорости, должны быть погашены. На пульте ПК-БЭЛ-П индикатор “ЭПК1” должен светиться. На БВДМ происходит выполнение теста индикации, после выполнения на индикаторе “КК( БВДМ должна индицироваться цифра “1”. 

 Не ранее чем через 15 с,  нажатием кнопки “ЭПК” на БВДМ включить индикатор “ЭПК”. На блоке БИЛ-П должны включиться “Белый” сигнал светофора,  фактическая скорость 0 км/ч, допустимая скорость, равная конструктивной скорости, мигающий сигнал “ВНИМАНИЕ!”, прерывистый звуковой сигнал.  На пульте ПК-БЭЛ-П индикатор “ЭПК1” должен светиться. 

 На БВДМ нажать кнопку “РБ”. Звуковой сигнал и мигающая индикация  “ВНИМАНИЕ!” на блоке БИЛ-П должны прекратиться.

 9.2 Кнопкой “Р+” на БВДМ включить индикатор “ЗП РПЗУ” (БВДМ переводится в режим записи характеристик во внутреннюю энергозависимую память устройства).

  Записать следующие параметры по адресам согласно таблице 2.

  Таблица 2

	Кодовая комбинация (КК)
	Адрес
	Наименование параметра

	1
	0012
	категория поезда, вид тяги, несущая частота АЛСН

	2
	0120
	конструктивная скорость путевой машины,  км/ч

	3
	0060
	скорость проезда светофора с желтым огнем,  км/ч

	4
	0042
	число зубьев на датчике угла поворота

	5
	1180
	диаметр колеса,  мм 

	6
	1180
	диаметр колеса,  мм 

	7
	1200
	длина блок-участка, м


Запись производится набором на клавиатуре БВДМ соответствующего параметра и нажатием кнопки “ВВ(. При этом автоматически устанавливается следующая КК. После ввода последнего параметра начинается процесс записи, который идет последовательно сначала в нулевой, затем в первый канал ячейки  ЦО-П. Запись в каждый канал длится не более 20 с.  При успешном результате записи на индикаторе БВДМ появляется номер запрограммированного канала ( 00 в поле “КАНАЛ 0 КОМПЛЕКТ 1”,  затем 01 в поле “КАНАЛ 1 КОМПЛЕКТ 1”).

  Допускается через 0,5 с после появления очередного номера канала появление в тех же разрядах  индикатора служебной информации.

9.3  Выключить на время не менее 1 минуты   тумблер питания “ПИТ( устройства.

9.4  Кнопкой “Р+” или “Р-“  на БВДМ  выбрать режим, при котором светится индикатор “ЧТ РПЗУ“ ( БВДМ переводится в режим чтения характеристик из внутренней энергонезависимой памяти устройства).

9.5 Нажатием кнопки (ВВ( на БВДМ последовательно считать параметры из внутренней энергонезависимой памяти устройства. Считанные параметры должны соответствовать, ранее записанным.

10. Определение абсолютной погрешности при измерении скорости.  

10.1 Имитацию сигнала от бесконтактного датчика скорости осуществляют установкой необходимой частоты генератора G1.  Зависимость между частотой, вырабатываемой датчиком скорости F, Гц,  и скоростью движения ССПС  вычисляют по формуле :

                                                 F =  6,297 V  (Гц)                                

10.2  Выход генератора G1 подключить к соединителю (ГЕНЕРАТОР( пульта ПК-БЭЛ-П. Установить переключатель (ВХ.ВНЕШ(   на пульте ПК-БЭЛ-П  в положение (ДПС(.  Установить на генераторе G1  значение частот, указанных в графе 1 таблицы 3  с амплитудой от 18 до 31В,  контролируя устанавливаемую частоту частотомером  PF1.












Таблица 3.

	Расчётные  (эталонные) значения частоты,  Гц
	Расчётные  (эталонные) значения скорости, V, км/ч
	Фактическое значение скорости индикации, V, км/ч
	Абсолютная  погрешность измерений (V = Vф- Vэ
	Примечание

	1
	2
	3
	4
	5

	31,5
	5
	
	
	

	63
	10
	
	
	

	126
	20
	
	
	

	189
	30
	
	
	

	252
	40
	
	
	

	315
	50
	
	
	

	378
	60
	
	
	

	441
	70
	
	
	

	504
	80
	
	
	

	567
	90
	
	
	

	630
	100
	
	
	

	693
	110
	
	
	

	756
	120
	
	
	


 Каждому фиксированному значению частоты должно соответствовать фиксированное   значение скорости на блоке БИЛ-П. Записать значение скорости, отображаемое блоком БИЛ-П в графу  3  таблицы  3.  

10.3  Вычислить разность между фактическим значением скорости (показания блока БИЛ-П) и расчетным (эталонным) значением скорости, указанным в графе 2 таблицы 3. Полученные значения занести в графу  4  таблицы 3.

10.4 Разность между расчетным и фактическим значением скорости не должна превышать: 

               -  в диапазоне  (0-50) км/ч     -   ( 1 км/ч   ( ( 6,3 Гц) ;

               -  в диапазоне (50-120) км/ч  -   ( 2 км/ч ( ( 12,6 Гц).

11.Проверка параметров каналов АЛСН. 

11.1 Для пpовеpки параметров приемника канала АЛСН необходимо переключатель 

(ВХ. ВHЕШ. ГЕH.( на пульте ПК-БЭЛ-П переключить в положение (АЛCH”, тумблер “УРОВЕНЬ” - в положение “30 дБ” и переключатель “УПРАВЛ.” - в положение “НЕПРЕР”. Параметры приемника канала АЛСН должны соответствовать таблице 4.

                                     Таблица 4

	
	Значение параметра

	Наименование параметра
	при номинальном напряжении электропитания и нормальных климатических условиях
	при минимальном и максимальном напряжении электропитания или при воздействии дестабилизирующих климатических факторов

	1  Пороговая чувствительность, мВ:

- несущая 25 Гц

-несущая 50 Гц, тяга автономная

- несущая 50 Гц, тяга электрическая

- несущая 75 Гц
	от 55 до 70

от 90 до 110

от 130 до 170
от 150 до 200
	от 54 до 71

от 88 до 115

от 125 до 175
от 145 до 205

	2  Номинальное напряжение входного сигнала, мВ, не менее:

- несущая 25 Гц

- несущая 50 Гц, тяга автономная

- несущая 50 Гц, тяга электрическая

     - несущая 75 Гц
	90

150

250
280
	95
155

260
290

	3  Половина полосы пропускания, Гц, не менее (для канала 25 Гц измеряется только верхняя половина полосы пропускания)
	7
	6

	4  Динамический диапазон входных сигналов, дБ
	30
	30

	5  Избирательность при расстройке на
±25 Гц и на гармониках сети переменного тока 50 Гц, дБ, не менее (для несущей 25 Гц избирательность при расстройке вниз по частоте не нормируется)
	40
	40

	6  Искажения длительности импульсов канала АЛСН, мс
	±30
	-

	7  Время восстановления чувствительности приемника, мс
	от 900 до 1300
	-


11.2 Для проверки параметров необходимо:

- нажать кнопку (ВК( на пульте ПК-БЭЛ-П и удерживать ее до тех пор, пока на устройстве не установится несущая частота проверяемого канала АЛCH;

- установить по частотомеpу PF1 частоту генеpатоpа G1, pавной значению несущей на испытываемом канале;

- зафиксиpовать момент устойчивого включения индикаторов (1ALSNES” и “2ALSNES” пpи медленном увеличении от нуля значения выходного напpяжения генеpатоpа G1;

- измеpить милливольтметpом PV2 (корпус прибора PV2 не заземлять), подключенным к гнезду “PV” на пульте ПК-БЭЛ-П, величину напpяжения на входе приемника  - она должна соответствовать значению поpоговой чувствительности устройства на данной несущей частоте;

- установить на выходе генератора G1 частоту, равную несущей частоте канала АЛСН  и на PV2 величину напpяжения входного сигнала, pавную номинальной;
- плавно изменяя частоту настройки генератора вверх и вниз по частоте до выключения индикаторов (1ALSNES” и “2ALSNES”,   зафиксировать по частотомеpу веpхнюю и нижнюю границы полосы пpопускания канала; 

- pассчитать pазность между pезультатами измеpения веpхней и нижней границы полосы пpопускания канала и несущей частотой, меньшее значение пpинять за половину полосы пpопускания устройства  на канале АЛСН; 

- установить на пульте ПК-БЭЛ-П тумблер “УРОВЕНЬ” в положение “0 дБ”; 
- устанавливая на генераторе G1 частоты 25, 75, 175 Гц и затем кратные 50 Гц в диапазоне от 50 до 500 Гц (для несущей частоты 50 Гц избирательность на 400 Гц не контролировать( вне полосы пропускания, изменением напряжения на выходе генератора добиться соответственно включения индикаторов (1ALSNES” и “2ALSNES”, при этом необходимо милливольтметpом зафиксировать величину выходного напpяжения генеpатоpа; 

- pассчитать отношение между pезультатами полученных измеpений и значением поpоговой чувствительности В, дБ - меньшее значение необходимо пpинять за избиpательность устройства на канале АЛСН для помех от частоты 25 Гц и гаpмоник сети пеpеменного тока 50 Гц,  расчет произвести по формуле: 
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где  UП - значение пороговой чувствительности канала, мВ;

       UИ - результат измерений чувствительности канала, мВ;

- для измерения искажений длительности выходных импульсов приемника АЛCH необходимо установить на выходе генератора величину напряжения, равную номинальному уровню  выбранного канала, при этом тумблер “УРОВЕНЬ” должен находиться в положении 
“30 дБ”; на пульте ПК-БЭЛ-П переключатель (УПРАВЛ.( установить в положение ((2.(, подключить к соединителю (ВЫХОД ГИ( осциллограф и регулятором ”(2” установить длительность импульсов (150 (5) мс ;

- подключить к гнездам (1ALSNES” на пульте ПК-БЭЛ-П осциллограф, установив на нем режим внутренней синхронизации от заднего фронта импульса; измерить длительности трех-пяти отрицательных импульсов и определить среднее значение; определить разность между полученным значением и длительностью входного импульса, которая не должна превышать значения параметра 5 таблицы 4.

12.  Проверка напряжения «+5В» 
  Пpовеpку напряжения (+5В( необходимо производить по вольтметpу PV1, а пpовеpку амплитуды пульсации по осциллогpафу, подключая их к контактам 13, 14 соединителя “БВД”  устройства, отключив на время измерения кабель, идущий к блоку БВДМ.

Это напpяжение пpи номинальном напpяжении питания устройства должно быть (5,0(0,25) В.

13. Пpовеpка  величины тока, потpебляемого устройством от источника питания.

   Проверку величины тока, полтребляемого устройством от источника питания, проводить пpи величине напpяжения на источниках питания GB1, GB2, равной 24 В.  На пульте ПК-БЭЛ-П тумблер (БОРТ-БАТ( установить в положение (БАТ(. Кнопкой (ТЕСТ( перевести блок БИЛ-П в режим (ТЕСТ(, а переключателем (ДЕНЬ/НОЧЬ( - в режим (ДЕНЬ(, после чего пpовести измеpение величины потpебляемого тока по ампеpметpу (I БАТ( на пульте ПК-БЭЛ-П. Величина тока должна быть не более 2 А.

Результаты измерений занести в (Журнал учета технических параметров блока БЭЛ-П(. 
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