Вопрос 7 
Особенности работы сортировочных  горок. Применяемые средства и системы.

В настоящее время на сортировочных горках для ав​томатизации перевода стрелок по маршруту следования отцепов служит горочная автоматическая централизация (ГАЦ). При этом задание маршрутов возможно для пяти отцепов заблаговременно (программный режим) или для каждого отцепа (маршрутный режим). Каждую стрелку можно переводить индивидуально (ручной режим). Пред​варительный набор и ввод маршрутов можно осуществ​лять путем нажатия маршрутных кнопок или с помощью программно-задающего устройства (ПЗУ), куда записаны маршруты скатывания отцепов согласно сортировочному листку. Дополнение ГАЦ устройствами контроля роспус​ка (ГАЦ-КР) позволяет контролировать исполненный мар​шрут каждого отцепа с фиксацией его номера, числа ва​гонов, заданного и выполненного маршрутов. ГАЦ-КР обеспечивает автоматизацию операций управления и вво​да корректировки в программу, восстановления маршрут​ных заданий при устранении вагонов, безопасность ска​тывания вагонов всех типов, включая длиннобазные и транспортеры.

Также в процессе роспуска должны решаться сле​дующие задачи:

Автоматическое регулирование скорости скатыва​ния отцепов (АРС) для поддержания необходимых ин​тервалов между следующими друг за другом отцепами (интервальное регулирование), обеспечения необходи​мой дальности пробега отцепов при безопасной скорос​ти соударения (прицельное регулирование). Автоматически управляемые замедлители расположены на трех тор​мозных позициях: в головной части горки, перед каждым пуч​ком и в начале сортировочных путей. На основании инфор​мации о весовой категории, длине, ходовых свойствах каж​дого отцепа и данных о маршрутах следования отцепов оп​ределяют и реализуют скорости выхода отцепов из тормоз​ных позиций;

Автоматическое задание скорости роспуска соста​вов (АЗСР) для ускорения расформирования составов за счет большей средней скорости роспуска. С этой целью составы расформировывают с переменной скоростью, зна​чение которой зависит от длины отцепов и места их раз​деления. При этом цифры заданной скорости роспуска высвечиваются на световых указателях горочного свето​фора и его повторителя. На специальный указатель вы​даются значения числа вагонов в каждом из двух очеред​ных отцепов. Для автоматической реализации перемен​ных скоростей роспуска предназначено телеуправление горочным локомотивом (ТГЛ), когда команды в виде час​тотных кодов передаются с горочного поста на локомо​тив, где происходит прием, расшифровка сигналов и регу​лирование скорости роспуска состава.

Отдельные системы АРС, АЗСР и ТГЛ в настоящее время практически не встречаются в силу целого ряда присущих недостатков. Поэтому можно говорить об ав​томатизации тех или иных функций в новых микропро​цессорных системах управления горочными процессами, основной из которых является КГМ   РИИЖТ.

