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   Рис. 1.  Алгоритм сбора информации
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Рис.2. Блок-схема алгоритма приёма информации из блока ИУ. 
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Рис.3.1Блок-схема задачи с КУ стрелка.
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Рис.3.2.Блок-схема задачи с КУ стрелка.
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Рис.3.2.Блок-схема задачи с КУ стрелка.


[image: image7.emf]UPR=0 Команда выдана

Стрелка 

перевелась

Стрелка занята

Счётчик АВ=0

Есть контроль

FLAW=1

Инвертирование 

управляющего бита

UPR=O

Сброс счётчика АВ

Начало

А

Конец

Взвод счётчика АВ

Выдача 

управляющего бита

А

да

да

да

да

да

да


 Рис.4.Блок–схема алгоритма задачи «Управления стрелками».
Системы централизации �на сортировочных горках
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