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1 ВВЕДЕНИЕ

1.1 Настоящие методические указания разработаны в дополнение к «Методическим указаниям по проектированию устройств автоматики, телемеханики и связи на железнодорожном транспорте. Автоматизированные системы контроля АСДК»             И‑252-97.

1.2 Настоящие методические указания содержат сведения о:

· Автоматизированной системе диспетчерского контроля (АСДК «ГТСС‑Сектор»);

· Аппаратно-программном комплексе (АПК-ДК);

· Системе передачи данных линейных предприятий ж. д. транспорта (СПД ЛП).

и указания об их использования при проектировании автоматизированных систем диспетчерского контроля (в дальнейшем системы ДК), организации сети передачи данных (в дальнейшем системы ПД) и увязки с системами диспетчерской централизации (в дальнейшем ДЦ).

1.3 Автоматизированные системы диспетчерского контроля представляет собой аппаратно-программные комплексы, образующие информационную сеть для обеспечения оперативного персонала информацией о поездном передвижений, свободности и занятости приемо - отправочных путей, блок-участков перегонов и переездов, состояния отдельных узлов и устройств автоматики, телемеханики и связи, входных и выходных светофоров станций, диагностики состояния (предотказного состояния) устройств СЦБ и обеспечения необходимой информацией абонентов сети систем ДК (поездной диспетчер, сменный инженер дистанции сигнализации и связи, дежурный по станции, электромеханик ЭЦ, энергодиспетчер, диспетчер локомотивного депо и т.п.).

1.4 Настоящие методические указания состоят из следующих частей:

· Альбом 1.  Контроль и диагностика станционного оборудования.

· Альбом 2.  Контроль и диагностика оборудования на перегонах.

· Альбом 3.  Организация сети передачи данных.

· Альбом 4.  Увязка с системами диспетчерской централизации ДЦ.

2 ОБЪЕКТЫ КОНТРОЛЯ СИСТЕМ ДК НА ПЕРЕГОНАХ

2.1 Объектами контроля на перегонах являются:

· свободное/занятое состояние блок-участков,

· открытое/закрытое состояние переездов,

· состояние устройств СЦБ сигнальных и переездных установок (неисправности).

2.2 На сигнальной точке элементами контроля являются следующие неисправности:

· отсутствие основного питания (фидера);

· отсутствие резервного питания (фидера);

· перегорание основной нити лампы красного огня; 

· перегорание резервной нити лампы красного огня;

· перегорание нити лампы разрешающего огня;

· не правильно установленное направление движения;

· сход изолирующего стыка;

· состояние реле ДСН.

2.3 На сигнальной точке элементами контроля и диагностики являются следующие электрические (аналоговые) сигналы:

· напряжение на фидере 1;

· напряжение на фидере 2;

· напряжение на путевом реле;

· напряжение на дешифраторной ячейке;

· напряжение схода изолирующий стыка.

2.4 На переезде элементами контроля являются следующие неисправности: 

· перегорание основной нити красного огня;

· контроль огневых реле заградительных светофоров;

· контроль огневых реле переездных светофоров;

· отсутствие основного питания (фидера);

· отсутствие резервного питания (фидера);

· наличие питания ламп основного и дополнительного щитка;

· контроль работы выпрямителя;

· контроль работы аккумуляторной батареи;

· состояние реле ДСН;

· состояние сигнализатора заземления;

· контроль работы шлагбаума;

· контроль мигания переездных светофоров;

· наличие питания тональных рельсовых цепей. 

2.5 На переезде элементами контроля и диагностики являются следующие электрические (аналоговые) сигналы:

· напряжение на фидере 1;

· напряжение на фидере 2;

· напряжение на аккумуляторной батарее;

· напряжение на путевом реле;

· напряжение схода изолирующий стыка.

2.6 Элементы контроля, не указанные выше, включаются в системы ДК по требованию заказчика с учетом возможностей используемой аппаратуры и требований к ней.

3 СИСТЕМЫ КОНТРОЛЯ И ДИАГНОСТИКИ

ОБОРУДОВАНИЯ НА ПЕРЕГОНАХ
3.1 АСДК «ГТСС-Сектор»

3.1.1 Структура АСДК «ГТСС-Сектор» и состав технических средств

3.1.1.1 В качестве технических средств АСДК «ГТСС-Сектор» для контроля и диагностики оборудования на перегонах (подсистема нижнего уровня) применяются:

· аппаратура диспетчерского контроля линейных объектов ДК-М; 
· аппаратура частотного диспетчерского контроля модернизированная ЧДКМ;

· технические средства нижнего уровня системы АПК‑ДК.

Аппаратура ДК-М обеспечивает передачу по кабельной или воздушной двухпроводной линии связи с линейных сигнальных или переездных установок на приемную станционную аппаратуру следующей информации:

· о состоянии блок-участков (переездов);

· о состоянии или неисправностях 15 контролируемых устройств СЦБ (реле) каждой сигнальной установки;

· о величинах 8 контролируемых аналоговых сигналов на каждой сигнальной установке.

В аппаратуру ДК-М входят следующие составные части:
· Модуль линейный аналоговый МАЛ1 (далее МАЛ1) - предназначен для сбора аналоговой информации от 8 контролируемых устройств. МАЛ1 выпускается в 2 модификациях: МАЛ1-1 и МАЛ1-2.
· Генератор линейных сигналов ГЛС2 (далее ГЛС2)- предназначен для сбора дискретной информации от 15 контролируемых устройств (''сухих'' контактов реле) и реле состояния блок-участка, приема цифрового кода о величине контролируемого аналогового сигнала от МАЛ1, обработки и передачи полученной информации в кабельную или воздушную двухпроводную линию связи. ГЛС2 выпускается в 24 модификациях: ГЛС2-1…ГЛС2-24.
· Модуль приемных каналов ПК (далее ПК) - предназначен для приема линейных сигналов от 2 генераторов ГЛС2, их обработки и формирования выходного сигнала, согласованного с RS232. Модуль ПК выпускается в 12 модификациях: ПК1/2A…ПК23/24Б.

· Модуль панели индикации МПИ (далее МПИ) - предназначен для отображения информации и управления средствами отображения информации, поступающей от ПК.
· Модуль питания МП (далее МП) - предназначен для обеспечения напряжением питания модулей МПИ и ПК.
· Блок станционный БС2 (далее БС2) - предназначен для размещения и совместной работы модулей МП, МПИ и ПК. БС2 выпускается в 2 модификациях: БС2 и БС2-01. В модификации БС2-01 установлен МПИ, в модификации БС2 – МПИ не установлен. В каждой из модификаций устанавливается МП и до 12 шт. ПК в соответствии с комплектом поставки.
· Блок отображения на табло БОТ1 (далее БОТ1) - предназначен для отображения информации, поступающей от ПК, на единичных индикаторах (лампах, светодиодах) табло диспетчера.
· Блок отображения на табло БОТ2 (далее БОТ2) - предназначен для отображения информации, поступающей от ПК, на семисегментных индикаторах табло диспетчера.

Технические характеристики, описание работы и использование аппаратуры ЧДКМ в составе системы АСДК “ГТСС-Сектор” приведены в “Методических указаниях по проектированию устройств автоматики, телемеханики и связи на железнодорожном транспорте” И-252-97.

Технические характеристики, описание работы и использование технических средств системы АПК-ДК в составе системы АСДК “ГТСС-Сектор” см. подраздел 3.3 настоящих методических указаний.

3.1.1.2 Сведения о разработчике, изготовителе, сертификации:

· Аппаратура ДК-М разработана ГУП «Гипротранссигналсвязь» и НПФ «Микротехнология»;

· Поставщик  - предприятие «Сектор» г. Санкт-Петербург;

· Аппаратура ДК-М принята в постоянную эксплуатацию на участке   Придача – Лиски Юго-Восточной железной дороги приемочной комиссией ЦШ МПС РФ и рекомендована к применению по сети железных дорог РФ, документация на аппаратуру ДК-М представлена для сертификации.
3.1.1.3 Вариант структурной схемы системы контроля и диагностики устройств СЦБ на перегонах при использовании аппаратуры ДК-М представлен на рисунке 1.

При использовании аппаратуры ДК-М в составе системы АСДК “ГТСС-Сектор” блок станционный БС2 (БС2-01) обеспечивает передачу принятой с линейных объектов информации по стыку RS232 подсистеме верхнего уровня (АРМ, СС).

Организация технических средств верхнего уровня и системы передачи данных изложены в альбомах 1, 3.

При использовании аппаратуры ДК-М самостоятельно, необходимо применять блок станционный модификации БС2-01 с модулем МПИ для отображения информации, принятой с линейных объектов.

3.1.1.4 Вариант структурной схемы системы контроля и диагностики устройств СЦБ на перегонах при использовании аппаратуры ЧДКМ представлен на рисунке 2.

Технические характеристики, описание работы и использование комплекса контроллера диспетчерского контроля изложены в альбоме 1.

3.1.1.5 Вариант структурной схемы системы контроля и диагностики устройств СЦБ на перегонах при использовании аппаратуры контроля сигнальной точки АКСТ (дешифратора сигнальной точки ДСТ) представлен на рисунке 3.

.
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3.1.2 Основные технические характеристики аппаратуры ДК-М

3.1.2.1 Параметры, характеризующие условия эксплуатации  

Питание ГЛС2 и МАЛ1 осуществляется от источника однофазного переменного тока частотой 50 Гц с эффективным значением напряжения в диапазоне от 9 до 12 В.

Питание БС2 осуществляется от источника однофазного переменного тока частотой 50 Гц с эффективным значением напряжения 230 В (допускаемые отклонения   (5 (, (10 ().

Питание блоков БОТ1 и БОТ2 осуществляется от применяемых в табло источников питания коммутаторных ламп или светодиодных индикаторов постоянного или переменного тока с эффективным значением  напряжения от 6 до 25 В. Допускаемый максимальный потребляемый ток в режиме контроля индикаторов – не более 300 мА.

По условиям эксплуатации ГЛС2 и МАЛ1 устойчивы к воздействию климатических факторов:
· верхнее значение предельной рабочей температуры - 55 (С,
· нижнее значение предельной рабочей температуры - минус 40 (С,
· верхнее значение влажности воздуха при температуре 25 (С – 100%.
3.1.2.2 Габаритные размеры и масса составных частей аппаратуры ДК-М приведены в таблице 1.

Таблица 1

Блок, модуль
Масса, кг
Габаритные размеры, мм

ГЛС2 (МАЛ1)
1,2 (1,0)
214(100(146 (реле НМШ)

БС2 (БС2-01)
9,5 (10.65)
525(262(184

БОТ1 (БОТ2)
1,5 (1,55)
214(100(146

3.1.2.3 Технические характеристики ГЛС2

· Потребляемая мощность при эффективном значении напряжения питания 12 В однофазного переменного тока частотой 50 Гц и максимальном напряжении выходного сигнала - не более 5 В(А,

· Максимальное напряжение выходного сигнала для кабельной линии связи на при нагрузке 750 Ом - не менее 3,5 В, для воздушной линии связи - при нагрузке        1400 Ом - не менее 4,5 В. Выходное сопротивление ГЛС2 - не менее 5 кОм,

· Частота выходного линейного сигнала ГЛС2 соответствует значениям, приведенным в таблице 2.

Таблица 2

Обозначение модификации ГЛС2
Частота генерации,

Гц
Обозначение модификации ГЛС2
Частота генерации,

Гц

ГЛС2-1
125,1
ГЛС2-13
725,0

ГЛС2-2
175,0
ГЛС2-14
774,4

ГЛС2-3
225,1
ГЛС2-15
825,5

ГЛС2-4
275,1
ГЛС2-16
874,5

ГЛС2-5
325,3
ГЛС2-17
926,4

ГЛС2-6
375,0
ГЛС2-18
977,0

ГЛС2-7
425,4
ГЛС2-19
1025,1

ГЛС2-8
475,5
ГЛС2-20
1073,5

ГЛС2-9
525,5
ГЛС2-21
1126,7

ГЛС2-10
575,0
ГЛС2-22
1174,3

ГЛС2-11
625,3
ГЛС2-23
1226,1

ГЛС2-12
676,0
ГЛС2-24
1276,1

3.1.2.4 Технические характеристики МАЛ1

Потребляемая мощность при эффективном значении напряжения питания 12 В однофазного переменного тока частотой 50 Гц - не более 5 В(А;

МАЛ1 в составе аппаратуры ДК-М обеспечивает измерение напряжения аналоговых сигналов на входах МАЛ1 в диапазонах: 

· входы 1 и 2 – эффективное значение напряжения 0 – 30 В переменного тока частотой 50 Гц;

· вход 3 – напряжение постоянного тока 10 ( 35 В;

· входы 4 – 7 с делителем - эффективное значение напряжения 0 – 30 В переменного тока частотой 25, 50, 75 Гц;

· входы 4 – 7 без делителя - эффективное значение напряжения 0 – 3 В переменного тока частотой 400 – 5500 Гц;

· вход 8 - эффективное значение напряжения 0 ( 30 В переменного тока частотой 25 Гц для МАЛ1-1 или 50 Гц для МАЛ1-2.

3.1.2.5 Технические характеристики БС2 (БС2-01)

Потребляемая мощность - не более:

· 20 В(А для БС2,

· 35 В(А для БС2-01.

Номинальные частоты настройки приемных каналов модулей ПК соответствуют значениям, приведенным в таблице 3.

Таблица 3

Обозначение модификации ПК
Номинальная частота настройки Гц
Обозначение модификации ПК
Номинальная частота настройки Гц

ПК1/2А
125,1/175,0
ПК13/14Б
725,0/774,4

ПК3/4А
225,1/275,1
ПК15/16Б
825,5/874,5

ПК5/6А
325,3/375,0
ПК17/18Б
926,4/977,0

ПК7/8А
425,4/475,5
ПК19/20Б
1025,1/1073,5

ПК9/10А
525,5/575,0
ПК21/22Б
1126,7/1174,3

ПК11/12Б
625,3/676,0
ПК23/24Б
1226,1/1276,1

Максимальная чувствительность приемных каналов - не менее 40 мВ и регулируется (в сторону уменьшения) до уровня 100 мВ,

Модули ПК в составе аппаратуры ДК-М обеспечивают возможность передачи принятой информации на МПИ, БОТ1, БОТ2 и аппаратуру верхнего уровня АСДК по интерфейсу RS232,

3.1.2.6 Технические характеристики БОТ1, БОТ2

· Потребляемый ток при эффективном значении напряжения питания постоянного или переменного тока 25 В - не более 150 мА;

· БОТ1 в составе аппаратуры ДК-М обеспечивает на контактах 11-12-13 соединителя Х2 сигнализацию о наличии неисправности на любой сигнальной установке срабатыванием переключающего контакта реле, рассчитанного на напряжение 24 В и ток нагрузки не более 100 мА.

3.1.3 Устройство и работа аппаратуры ДК-М

3.1.3.1 Конструктивные особенности блоков аппаратуры ДК-М:

· ГЛС2 и МАЛ1 выполнены на базе конструкции корпуса реле НМШ и устанавливается в шкафах автоблокировки. На лицевую панель ГЛС2 выведен потенциометр, предназначенный для регулировки уровня выходного сигнала, и индикатор выходного линейного сигнала.

· Блок БС2 (БС2-01) выполнен на базе конструкции каркаса приборного, в котором устанавливаются модули МПИ, ПК (до 12 шт), МП, и содержит:

· соединители для внешних подключений линии связи, блоков БОТ1 и БОТ2, аппаратуры верхнего уровня, устройств внешней звуковой сигнализации;

· кросс-плату с соединителями для подключения входящих модулей.

· Напряжение питания БС2 подключается к внешнему соединителю, расположенному непосредственно на модуле МП.

· Блоки БОТ1, БОТ2 устанавливаются на место крепления двух колодок ПП20 в пульт-табло диспетчера, шкаф или статив релейной ЭЦ.

3.1.3.2 Схема функциональная аппаратуры ДК-М представлена на рисунке 4.

3.1.3.3 Аппаратура ДК-М работает следующим образом:
· Сбор, обработку и передачу в линию связи информации о состоянии блок-участков (переездов), о состоянии (неисправностях) 15 контролируемых устройств СЦБ (реле), о величинах аналоговых сигналов с каждой сигнальной установки обеспечивают генераторы линейные ГЛС2 и модули аналоговые линейные МАЛ1.

· МАЛ1 обеспечивает преобразование 8 контролируемых аналоговых сигналов в последовательный цифровой код и передачу его в ГЛС2.

· ГЛС2 формирует необходимые управляющие сигналы на МАЛ1, прием цифровой информации от МАЛ1, прием дискретной информации от контролируемых устройств СЦБ («сухих» контактов реле) и передачу в линию связи обобщенной цифровой информации в виде последовательного циклического кода.

· Линейные выходы всех ГЛС2 (до 24 шт.) сигнальных установок подключаются параллельно к двухпроводной линии связи (кабельной или воздушной), например ДСН.

· Одновременная передача информации с 24 сигнальных установок в общую линию связи основана на частотном разделении каналов. Кодирование информации о состоянии 15 контролируемых устройств или аналоговой информации каждым ГЛС2 осуществляется по принципу временного разделения каналов. Состояние каждого контролируемого устройства (контакта реле) или код величины аналоговой информации передаются в дискретной форме модулированными по длительности паузами между частотными посылками. Одновременно модулированными по длительности частотными посылками передается информация о состоянии блок-участка (переезда).

3.1.3.4 Структура последовательного кода линейного сигнала при передаче дискретной информации и аналоговой информации представлена на рисунках 5 и 6 соответственно. При наличии аналоговой информации от МАЛ1 на входах ГЛС2 последовательный циклический код линейного сигнала содержит 4 байта (2 байта дискретной информации и 2 байта аналоговой информации). При этом за один цикл передачи информации ГЛС2 передает код о напряжении одного аналогового сигнала. Во втором байте последовательного кода, содержащего аналоговую информацию, в сообщение включено состояние 4 дискретных каналов для сокращения времени получения данных по этим каналам. При передаче любого сообщения модулированными по длительности частотными посылками передается информация о состоянии блок-участка (переезда).

3.1.3.5 Временная диаграмма импульсной последовательности выходного последовательного циклического кода, формируемого ГЛС2, при передаче дискретной информации приведена на рисунке 7.

Информация от каждой сигнальной установки по линии связи (например ДСН с развязкой конденсаторами от цепей постоянного тока) поступает на станционную приемную аппаратуру и выделяется полосовыми фильтрами модулей приемных каналов ПК. После дешифрации принятого сигнала ПК выставляет информацию в последовательную интерфейсную шину RS232 для использования модулем МПИ, БОТ1,  БОТ2 и аппаратурой верхнего уровня АСДК.

Вся получаемая информация может быть отображена индикаторами модуля МПИ, на мониторе АРМ АСДК или при использовании блоков БОТ1 и БОТ2 - на табло диспетчера.
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2 байта дискретной информации, передаваемой ГЛС2 в линию связи
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Рисунок 7  - Временная диаграмма импульсной последовательности выходного последовательного циклического кода, формируемого ГЛС2, при передаче дискретной информации

3.1.3.4 Подробное описание работы составных частей аппаратуры ДК-М приведено в “Руководстве по эксплуатации аппаратуры ДК-М” 17485-00-00РЭ.

3.1.4 Использование аппаратуры ДК-М АСДК «ГТСС-Сектор»

3.1.4.1 Дальность передачи информации ГЛС2 с перегона на станционную аппаратуру ДК-М одной из прилегающих станций - до 30 км;

3.1.4.2 При проектировании систем ДК сигнальных установок (СУ) и переездных установок (ПУ) на одну линию связи подключают ГЛС2, исходя из необходимого количества передаваемой информации (элементов контроля). Для снятия необходимой информации достаточно на СУ или ПУ установить один ГЛС2. Если при проектировании на прилегающих перегонах станции суммарное количество СУ и ПУ требует установки более 24 ГЛС2, необходимо организовать две отдельные линии связи на соответствующем перегоне и предусмотреть второй комплект аппаратуры ДК-М (необходимое количество ГЛС2 и модулей ПК в любом случае указывается в карте заказа по форме, приведенной в Приложении А). При проектировании систем ДК СУ и ПУ установку генераторов ГЛС2, работающих на более высокой частоте, предпочтительнее предусматривать ближе к станционному оборудованию (БС2).

3.1.4.3 Для формирования сигналов неисправности (состояния) контролируемых устройств СЦБ используются “сухие” контакты реле, которые подключаются к выводам управления N1-N15 ГЛС2 и объединяются одним выводом с общим выводом ГЛС2 (вывод 81 ‑ UAC1).

3.1.4.4 Для формирования сигнала свободности/занятости блок-участка или открытия/закрытия переезда используется “сухой” контакт соответствующего реле, который подключаются к выводу управления ТР ГЛС2 и общему выводу ГЛС2 (вывод 81 ‑ UAC1).

3.1.4.5 Назначение внешних выводов ГЛС2 указано в таблице 4.

Таблица 4

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта штепсельного соединителя ГЛС2
Назначение

SD
72
Прием данных в последовательном коде от МАЛ1

MARK
71
Разряд маркера передачи аналоговой информации

N1
62
Вход управления 1 разрядом дискретной информации.

N2
53
Вход управления 2 разрядом дискретной информации.

N3
51
Вход управления 3 разрядом дискретной информации.

N4
52
Вход управления 4 разрядом дискретной информации.

N5
4
Вход управления 5 разрядом дискретной информации.

N6
83
Вход управления 6 разрядом дискретной информации.

N7
73
Вход управления 7 разрядом дискретной информации.

N8
2
Вход управления 8 разрядом дискретной информации.

N9
43
Вход управления 9 разрядом дискретной информации.

N10
42
Вход управления 10 разрядом дискретной информации.

N11
33
Вход управления 11 разрядом дискретной информации.

N12
31
Вход управления 12 разрядом дискретной информации.

N13
32
Вход управления 13 разрядом дискретной информации.

N14
3
Вход управления 14 разрядом дискретной информации.

N15
63
Вход управления 15 разрядом дискретной информации.

WR1
12
Вход импульса записи информации от МАЛ1

TP
11
Вход управления разрядом занятости перегона (переезда)

WR
13
Выход управления записью информации МАЛ1

CLK
22
Выход тактовых импульсов на МАЛ

UAC
21
Вход питания (12 ( 12) В 50 Гц

UAC1
81
Вход питания (12 ( 12) В 50 Гц. Общий  (корпус)

OUT1
41
Выход для воздушной линии

OUT2
61
Выход для кабельной линии

OUT
82
Выход на линию общий

3.1.4.6 Назначение внешних выводов МАЛ1 указано в таблице 5.

3.1.4.7 При измерении напряжений переменного тока более 30 В необходимо предусматривать понижающие трансформаторы.

Таблица 5

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта штепсельного соединителя МАЛ1
Назначение

IN1
72
Вход 1

0-30 В переменного тока частотой 50 Гц

IN1-0
71


IN2
73
Вход 2

0-30 В переменного тока частотой 50 Гц

IN2-0
82


IN3
83
Вход 3

10-35 В постоянного тока

IN3-0
4


IN4
52
Вход 4, 0-3 В переменного тока частотой 400-5500 Гц

IN4-D
51
Вход 4, 0-30 В переменного тока частотой 25,50 75 Гц

IN4-0
53
Вход 4 – общий

IN5
61
Вход 5, 0-3 В переменного тока частотой 400-5500 Гц

IN5-D
63
Вход 5, 0-30 В переменного тока частотой 25,50 75 Гц

IN5-0
3
Вход 5 – общий

IN6
32
Вход 6, 0-3 В переменного тока частотой 400-5500 Гц

IN6-D
31
Вход 6, 0-30 В переменного тока частотой 25,50 75 Гц

IN6-0
33
Вход 6 – общий

IN7
42
Вход 7, 0-3 В переменного тока частотой 400-5500 Гц

IN7-D
41
Вход 7, 0-30 В переменного тока частотой 25,50 75 Гц

IN7-0
43
Вход 7 – общий

IN8
2
Вход 8, 0-30 В переменного тока частотой 25 или 50 Гц

IN8-0
12


UAC
21
Вход питания 9-12 В переменного тока частотой 50 Гц

UAC1
81
Вход питания 9-12 В переменного тока част. 50 Гц (общий)

WR1
11
Выход импульса записи информации на ГЛС2

SD
13
Выход данных в последовательном коде на ГЛС2

WR
22
Вход импульса записи информации от ГЛС2

CLK
23
Вход тактовых импульсов от ГЛС2

(5V
1
Выход источника (5 В (используется для контроля)

3.1.4.8 Назначение внешних соединителей БС2 указано в таблицах 6 - 11.

3.1.4.9 Подключение соединителей Х1, Х2 (входы ЛИН1, ЛИН2):

· при наличии двух линий связи и равного количества ГЛС2 (до 12 шт) на каждой из них, линии связи подключаются к соединителям Х1 и Х2 раздельно с установкой развязывающих конденсаторов на каждую входящую линию связи;

· в остальных случаях линии связи объединяются на соответствующие параллельно включенные выводы соединителей Х1, Х2 с установкой развязывающих конденсаторов на каждую входящую линию связи (см. типовую схему внешних подключений к блоку БС2);

· на входах ЛИН1, ЛИН2 (выводы 1, 2 соединителей Х1, Х2) необходимо предусмотреть внешние устройства грозозащиты, устанавливаемые по возможности ближе к кабельному боксу при вводе линии связи в релейную связи (см. типовую схему внешних подключений к блоку БС2).

Таблица 6 - Соединитель Х1 модуля МП блока БС2

Наименование цепи

(сигнала)
Номер контакта соединителя

модуля МП
Назначение

Сеть 220 В
1 
Напряжение питания

220В переменного тока частотой 50 Гц

Сеть 220В
2


GND
3
Защитное заземление

Таблица 7 - Соединитель Х1 БС2

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х1
Назначение

ЛИН1
1
Вход линейного сигнала линии 1

(необходима установка развязывающих конденсаторов)

ЛИН1-ОБЩИЙ
2


Таблица 8 - Соединитель Х2 БС2
Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х2
Назначение

ЛИН2
1
Вход линейного сигнала линии 2

(необходима установка развязывающих конденсаторов)

ЛИН2-ОБЩИЙ
2


Таблица 9 - Соединитель Х3

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х3
Назначение

К1
1
Нормально разомкнутый контакт реле звуковой сигнализации

К3
3
Нормально замкнутый контакт реле звуковой сигнализации

К2
2
общий

Таблица 10 - Соединитель Х4

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х4
Назначение

RS1
3
Сигнальный провод RS-232

GND
5
Общий провод RS-232 

Таблица 11 - Соединитель Х5
Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х5
Назначение

RS1
3
Сигнальный провод RS-232

GND
5
Общий провод RS-232

3.1.4.10 Назначение внешних соединителей БОТ1 указано в таблицах 12, 13.

3.1.4.11 Для контроля индикаторов на пульт-табло диспетчера предусматривается кнопка без фиксации, контактами которой замыкаются выводы «Подсвет» и OV соединителей Х2 БОТ1 и БОТ2 (при их наличии).

Таблица 12 - Соединитель Х1  БОТ1

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х1 БОТ1
Назначение

К1
1
Выход на 1 индикатор табло

К2
2
Выход на 2 индикатор табло

К3
3
Выход на 3 индикатор табло

К4
4
Выход на 4 индикатор табло

К5
5
Выход на 5 индикатор табло

К6
6
Выход на 6 индикатор табло

К7
7
Выход на 7 индикатор табло

К8
8
Выход на 8 индикатор табло

К9
9
Выход на 9 индикатор табло

К10
10
Выход на 10 индикатор табло

К11
11
Выход на 11 индикатор табло

К12
12
Выход на 12 индикатор табло

К13
13
Выход на 13 индикатор табло

К14
14
Выход на 14 индикатор табло

К15
15
Выход на 15 индикатор табло

К16
16
Выход на 16 индикатор табло

К17
17
Выход на 17 индикатор табло 

К18
18
Выход на 18 индикатор табло

К19
19
Выход на 19 индикатор табло

К20
20
Выход на 20 индикатор табло

К21
21
Выход на 21 индикатор табло

К22
22
Выход на 22 индикатор табло 

К23
23
Выход на 23 индикатор табло

К24
24
Выход на 24 индикатор табло

Таблица 13 - Соединитель Х2  БОТ1

Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х2 БОТ1
Назначение

Р1
11
Нормально разомкнутый контакт реле звуковой сигнализации

Р2
12
Переключающий контакт реле звуковой сигнализации

Р3
13
Нормально замкнутый контакт реле звуковой сигнализации

Подсвет
22
Контроль индикаторов табло (замыкается на OV)

0V
23,24,25
Общий провод индикаторов табло

+Е
16
“+” питания индикаторов (для контрольных целей)

Uп1
18,19
Вход переменного или постоянного  напряжения питания 6 ‑ 20 В (из табло)

Uп2
20,21


Вх
15
Сигнальный вход RS-232

Вх. О бщ.
14
Общий провод RS-232

3.1.4.12 Назначение внешних соединителей БОТ2 указано в таблицах 14, 15.

Таблица 14 - Соединитель Х1  БОТ2
Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х1 БОТ2
Назначение

К1
1
Выход индикации сегмента а индикатора 1 табло

К2
2
Выход индикации сегмента b индикатора 1 табло

К3
3
Выход индикации сегмента c индикатора 1 табло

К4
4
Выход индикации сегмента d индикатора 1 табло

К5
5
Выход индикации сегмента e индикатора 1 табло

К6
6
Выход индикации сегмента f индикатора 1 табло

К7
7
Выход индикации сегмента g индикатора 1 табло

К8
8
Выход индикации сегмента h индикатора 1 табло

К9
9
Выход индикации сегмента а индикатора 2 табло

К10
10
Выход индикации сегмента b индикатора 2 табло

К11
11
Выход индикации сегмента c индикатора 2 табло

К12
12
Выход индикации сегмента d индикатора 2 табло

К13
13
Выход индикации сегмента e индикатора 2 табло

К14
14
Выход индикации сегмента f индикатора 2 табло

К15
15
Выход индикации сегмента g индикатора 2 табло

К16
16
Выход индикации сегмента h индикатора 2 табло

К17
17
Выход индикации сегмента а индикатора 3 табло

К18
18
Выход индикации сегмента b индикатора 3 табло

К19
19
Выход индикации сегмента c индикатора 3 табло

К20
20
Выход индикации сегмента d индикатора 3 табло

К21
21
Выход индикации сегмента e индикатора 3 табло

К22
22
Выход индикации сегмента f индикатора 3 табло

К23
23
Выход индикации сегмента g индикатора 3 табло

К24
24
Выход индикации сегмента h индикатора 3 табло

К25
25
Выход индикации сегмента а индикатора 4 табло

К26
26
Выход индикации сегмента b индикатора 4 табло

К27
27
Выход индикации сегмента c индикатора 4 табло

К28
28
Выход индикации сегмента d индикатора 4 табло

К29
29
Выход индикации сегмента e индикатора 4 табло

К30
30
Выход индикации сегмента f индикатора 4 табло

К31
Х2
Выход индикации сегмента g индикатора 4 табло

К32
Х2
Выход индикации сегмента h индикатора 4 табло

Таблица 15 - Соединитель Х2  БОТ2
Наименование цепи (сигнала)
Номер контакта соединителя Х2 БОТ2
Назначение

Подсвет
22
Контроль индикаторов табло (замыкается на OV)

0V
23,24,25
Общий провод индикаторов

+Е
16
“+” питания индикаторов (для контрольных целей)

Uп1
18,19
Вход переменного или постоянного  напряжения питания 6 ‑ 20 В (из табло)

Uп2
20,21


Вх
15
Сигнальный вход RS-232

Вх. общ.
14
Общий провод RS-232

3.1.4.13 Установка и размещение аппаратуры ДК-М

Блоки ГЛС2 и МАЛ1 конструктивно выполнены в корпусе реле НМШ и устанавливаются в шкафах релейных СУ и ПУ с учетом свободного места, оптимального использования монтажного провода и удобства обслуживания.

Блоки БОТ1 и БОТ2 рекомендуется устанавливать на месте размещения 2 колодок ПП20 в пульт-табло диспетчера, шкафу ШЧДКП или на стативе ЧДК релейной поста ЭЦ с учетом оптимальной связи с индикаторами табло, при которой обеспечивается минимальная длина линии связи с БС2 (не более 30 м).

Блоки БС2, при использовании аппаратуры ДК-М самостоятельно, размещаются на горизонтальных поверхностях (столах, полках) таким образом, чтобы обеспечивался доступ обслуживающего персонала к лицевой стороне блока для наблюдения отображаемой информации.

Блоки БС2, при использовании аппаратуры ДК-М в составе АСДК «ГТСС-Сектор», размещаются на горизонтальных поверхностях (например, полках шкафа типа ШУ2) в месте установки сетевой станции СС с учетом обеспечения доступа обслуживающего персонала к лицевой стороне блока для наблюдения отображаемой информации.
3.1.4.14 Указания по монтажу аппаратуры ДК-М:

· Монтаж цепей ГЛС2 и МАЛ1 в релейных шкафах СУ и ПУ производить в соответствии с ПР 32 ЦШ 10.02.96 и ПР 32 ЦШ 10.01.95;

· Монтаж цепей БОТ1 и БОТ2 в пульт-табло, шкафах или стативах релейной ЭЦ производить в соответствии с ПР 32 ЦШ 10.02.96 и ПР 32 ЦШ 10.01.95;

· Для подключения БОТ1, БОТ2 и сетевой станции СС к БС2 использовать кабель типа UTP категории 5, 2 парный или 4 парный (парная скрутка) или аналогичный;

· Для подключения линии связи (например, от статива ШЧДКП) к БС2 использовать кабель типа РВШЭ 1(2(0,35 или аналогичный;

· Для подключения сети 220 В 50 Гц к модулю МП блока БС2 использовать кабель типа МГШВ 3(0,35 или аналогичный.
3.1.5 Эксплуатационные ограничения

3.1.5.1 Технические характеристики ГЛС2, несоблюдение которых недопустимо по условиям безопасности и которые могут привести к выходу ГЛС2 из строя:
· Питание ГЛС2 осуществляется от источника однофазного переменного тока частотой 50 Гц напряжением (10 ( 21) В.

· Линейный выход ГЛС2 предназначен для работы только совместно с внешними устройствами грозозащиты.

3.1.5.2 Технические характеристики МАЛ1, несоблюдение которых недопустимо по условиям безопасности и которые могут привести к выходу МАЛ1 из строя:

· Питание МАЛ1 осуществляется от источника однофазного переменного тока частотой 50 Гц напряжением (10 ( 21) В.

· Диапазоны напряжений контролируемых аналоговых сигналов должны быть в пределах, указанных в п. 1.1.4.3 в).

3.1.5.3 Технические характеристики БС2, несоблюдение которых недопустимо по условиям безопасности и которые могут привести к выходу БС2 из строя:
· Линейный вход БС2 предназначен для работы только совместно с внешними устройствами грозозащиты и должен быть развязан конденсаторами от цепей постоянного тока в линии связи.

3.1.5.4 Информация о величинах аналоговых сигналов не может быть использована для целей технического обслуживания устройств СЦБ.

3.1.5.5 Внимание! Обязательно заземление корпусов компьютера и БС2. Подключение компьютера АРМ к выходу RS232 блока БС2 (соединители Х4, Х5) производить при выклеченном питании компьютера и БС2. 

3.1.6 Совместимость технических средств АСДК «ГТСС-Сектор» с другими системами ДК

3.1.6.1 Аппаратура ДК-М совместима с аппаратурой верхнего уровня других систем по стыку RS232 при наличии протокола обмена (скорость передачи – 300 Бод).
3.1.6.2 Схема подключения выходного соединителя БС2 по стыку RS232 (токовая петля не предусмотрена) приведена на рисунке 8.










Рисунок 8 -  Схема подключения выходного соединителя БС2 по стыку RS232

3.1.7 Типовые схемы подключения

Типовые схемы подключения аппаратуры ДК-М приведены на рисунках 9-18.


Рисунок 9 -  Типовая схема подключения ГЛС2 на переездной установке
Рисунок 10 – Типовая схема подключения ГЛС2 на переездной установке

 
Рисунок 11 - Типовая схема подключения ГЛС2 на сигнальной установке


Рисунок 12 - Типовая схема подключения ГЛС2 на разрезной установке 

Рисунок 13 -  Типовая схема подключения МАЛ1 на переездной установке

 

Рисунок 14 -  Типовая схема подключения МАЛ1 на сигнальной установке
 

Рисунок 15 - Типовая схема подключения МАЛ1 на разрезной установке

Х1-МП – розетка ОНЦ-РГ-09-4/14-Р18С;

1Х1-МП – сетевая вилка (“евро” с заземлением);

1Х1, 1Х2 – розетка ОНЦ-РГ-09-4/14-Р6С;

1Х4, 1Х5 – вилка DB-9M;

2Х4 – розетка DB-9F;

2Х5 – розетка РГ1Н-2-20 (в кожухе);

WP1-1, WP1-2 – кабель UTP категория 5, 2-х парный или 4-х парный (парная скрутка);

WP2 – кабель МГШВ 3х0,35 мм2;

WP7 – кабель РВШЭ 1х2х0,5;

R – 51…100 Ом (1 Вт) – предусматривается при проектировании до изменения КД на БС2;

С1…С4 – конденсаторы 0,47-1,0 мкФ 160 В. 

В шкафу ШУ2 не указаны клеммные панели ПП20.

Рисунок 16 - Типовая схема внешних подключений к блоку БС2

1 Внешний соединитель 1Х1, 1Х2 поставляется в комплекте аппаратуры ДК-М при заказе БОТ1;

2 Привязка выводов соединителя Х1 БОТ1 к индикаторам СУ пульт-табло производится в соответствии с данными карты заказа Приложения А.

Рисунок 17 - Типовая схема подключения БОТ1

Внешний соединитель 1Х1, 1Х2 поставляется в комплекте аппаратуры ДК-М при заказе БОТ1

Рисунок 18 - Типовая схема подключения БОТ2

3.2 «СПД ЛП»

3.2.1 Структура и состав технических средств «СПД ЛП»

3.2.1.1 В состав технических средств «СПД ЛП» для автоматизации процесса сбора и обработки информации о текущем состоянии исполнительной аппаратуры устройств СЦБ линейных станций и сигнальных точек входит подсистема автоматизированного контроля «АСК СЦБ», предназначенная для функционирования с использованием системы передачи данных на базе концентраторов информации КИ-6М "СПД" (описание системы передачи данных изложено в альбоме 3 настоящих методических указаний).

3.2.1.2 Сведения о разработчике, изготовителе, сертификации:

· Аппаратура «СПД ЛП» разработана ЗАО НПЦ «Инфотэкс» г. Екатеренбург.

· Изготовитель – ЗАО НПЦ «Инфотэкс» г. Екатеренбург.

· Автоматизированная система контроля устройств СЦБ «АСК СЦБ» принята в постоянную эксплуатацию на участке ст. Ерденево - ст. Кудринская Московской железной дороги актом приемочных испытаний от 26.08.99, утвержденным ЦШ МПС РФ. Система СПД ЛП на базе КИ-6М рекомендована к тиражированию на сети железных дорог РФ актом приемочных испытаний от 03.2000г, утвержденным МПС РФ.

Сертификат соответствия №РОСС RU.МЕ27.В04125 на концентратор информации КИ-6М ТУ 4035-001-25924610, срок действия 01.03.2002г, выдан органом сертификации электрооборудования УЦСМ г. Екатеринбург.

3.2.1.3 В подсистеме автоматизированного контроля устройств СЦБ «АСК СЦБ» в составе технических средств не предусмотрена аппаратура контроля и диагностики аналоговых сигналов.

В качестве источников информации «АСК СЦБ» о состоянии исполнительной аппаратуры устройств СЦБ линейных станций и сигнальных точек могут использоваться:

· аппаратура диспетчерского контроля линейных объектов ДК-М (без блоков МАЛ1),

· аппаратура ЧДКМ.

Технические характеристики, описание работы и использование аппаратуры  ДК-М приведены в подразделе 3.1 настоящих методических указаний.
Технические характеристики, описание работы и использование аппаратуры ЧДКМ приведены в “Методических указаниях по проектированию устройств автоматики, телемеханики и связи на железнодорожном транспорте” И-252-97.

3.2.1.4 В качестве технических средств «АСК СЦБ» конкретной системы ДК исполнительной аппаратуры устройств СЦБ линейных сигнальных точек применяются следующие периферийные устройства:

· периферийный контроллер ПК-04;

· концентратор информации КИ-6М.

Использование технических средств «АСК СЦБ» на базе концентраторов информации КИ-6М в системах ДК устройств СЦБ СУ и ПУ целесообразно одновременно с контролем станционных устройств СЦБ (использование - см. альбом 1 настоящих методических указаний).

3.2.1.5 Вариант структурной схемы комплекса технических средств АСК СЦБ при контроле и диагностике устройств СЦБ перегонов с использованием ЧДКМ представлена на рисунке 19.

3.2.1.6  Подключение аппаратуры ДК-М в качестве источников информации «АСК СЦБ» о состоянии исполнительной аппаратуры устройств СЦБ сигнальных точек  приведено в п.3.2.4.



Рисунок 19 – Схема структурная “АКС СЦБ” при контроле и диагностике устройств СЦБ перегонов с использованием ЧДКМ

3.2.2 Основные технические характеристики

3.2.2.1 Технические характеристики составных частей АСК СЦБ  приведены в альбоме 1 настоящих методических указаний.

3.2.3 Устройство и работа АСК СЦБ

3.2.3.1 Устройство и описание работы составных частей АСК СЦБ приведено в альбоме 1 настоящих методических указаний.

3.2.3.2 Для ввода и обработки информации от аппаратуры ЧДКМ используется модуль МОДС-16, входящий в состав ПК-04, (количество МОДС-16 в ПК-04 до 2). Каждый модуль МОДС-16 расчитан на прием 16 сигнальных цепей ЧДКМ.

3.2.3.3 Структурная схема МОДС-16 представлена на рисунке 20


[image: image20.wmf]
Рисунок 20 -  Структурная схема модуля МОДС-16

3.2.4 Использование технических средств «СПД ЛП»

3.2.4.1 Схема подключения МОДС-16 к выходу блока БВР ЧДКМ представлена на рисунке 21, назначение выводов соединителя модуля МОДС-16 указано в таблице16.













Рисунок 21

Таблица 16

Вход
Вывод
Назначение
Вход
Вывод
Назначение

1
1
Информационный
9
9
Информационный


20
Обратный

28
Обратный

2
2
Информационный
10
10
Информационный


21
Обратный

29
Обратный

3
3
Информационный
11
11
Информационный


22
Обратный

30
Обратный

4
4
Информационный
12
12
Информационный


23
Обратный

31
Обратный

5
5
Информационный
13
13
Информационный


24
Обратный

32
Обратный

6
6
Информационный
14
14
Информационный


25
Обратный

33
Обратный

7
7
Информационный
15
15
Информационный


26
Обратный

34
Обратный

8
8
Информационный
16
16
Информационный


27
Обратный

35
Обратный

2.2.4.2 Подключение ПК-04 на проводное окончание канала или линию связи производится по соответствующему варианту таблицы 17 согласно конкретному проекту.
Таблица17

Тип канала
Метод передачи
Тип модуля УПС
Вариант подключения
Схема

Оконечное оборудование данных
«стык С2»
(RS-232)
УПСТ-М2
с использованием цепей управления
Рисунок 22




без использования цепей управления
Рисунок 23

4-х проводная физическая линия
«токовая петля
20 мА»
УПСТ-М2
с пассивным приемником
Рисунок 24




с активным приемником
Рисунок 25

канал тональной частоты
Частотная манипуляция по ГОСТ 20855-83
УПСЧ-М2
с 2-х проводным окончанием
Рисунок 26




с 4-х проводным окончанием
Рисунок 27
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Рисунок 22 -   Схема подключения оконечного оборудования данных (ООД) с использованием цепей управления
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Рисунок 23 - Схема подключения оконечного оборудования данных (ООД) без использования цепей управления
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Рисунок 24 - Схема подключения к 4-х проводной физической линии
с пассивным приемником
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Рисунок 25 - Схема подключения к 4-х проводной физической линии
с активным приемником
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Рисунок 26 - Схема подключения к каналу тональной частоты
с 2-х проводным окончанием
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Рисунок 27 - Схема подключения к каналу тональной частоты
с 4-х проводным окончанием

3.2.4.3 Схема подключения аппаратуры ДК-М к концентратору информации КИ-6М представлена на рисунке 28.

 











Рисунок 28

Соединитель XS (УСПТ) подключается к вилке ХР (УСПТ) “каналы” по месту установки модуля УСПТ (см. описание альбом 1 И-279-01). Кабельные соединители – из состава ЗИП ДК-М и КИ-6М соответственно.

3.2.5 Эксплуатационные ограничения

3.2.5.1 Установка и эксплуатация технических средств АСК СЦБ осуществляется с учетом требований по защите от механических, тепловых и электромагнитных воздействий, определенных соответствующей эксплуатационной документацией на изделия, входящие в состав АСК СЦБ.

3.2.5.2 Не допускается установка технических средств АСК СЦБ в непосредственной близости от отопительных приборов и других источников теплового излучения, а также должны приниматься меры, исключающие попадание прямого солнечного излучения на корпуса устройств и органы индикации. В процессе эксплуатации необходимо поддержание нормального теплового режима работы устройств, для чего запрещается закрывать вентиляционные отверстия в кожухах, а также класть различные предметы на корпуса устройств. При установке технических средств должен обеспечиваться зазор между корпусами устройств и стенами помещения не менее 20 см.

3.2.5.3 Не допускается установка и эксплуатация технических средств АСК СЦБ вблизи мощных источников электромагнитного излучения: электрораспределительных устройств, электрических машин, генераторов или преобразователей тока. Не допускается прокладка сигнальных цепей на расстоянии ближе 1 м от силовых кабельных линий.

3.2.5.5 Для обеспечения сохранности данных на магнитных носителях информации, магнитные диски должны эксплуатироваться с соблюдением мер, исключающих возможность повреждения магнитного слоя диска в результате механических, тепловых или электромагнитных воздействий. Рекомендуется осуществлять электропитание серверов баз данных и приложений через блок бесперебойного питания мощностью 250 - 300 ВА.

3.3 «АПК ДК»

3.3.1 Использование технических средств «АПК-ДК»
3.3.1.1 Структура, состав, основные технические характеристики, устройство и работа технических средств «АПК-ДК» см. И-252-97.

3.3.2 Совместимость технических средств нижнего уровня «АПК-ДК» с другими системами ДК

3.3.2.1 Аппаратура нижнего уровня «АПК-ДК» совместима с аппаратурой верхнего уровня других систем ДК при наличии протокола обмена.

3.3.2.2 Схема подключения ДСТ-28 к АСДК «ГТСС-Сектор»
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4 ОПРЕДЕЛЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ ДОПОЛНИТЕЛЬНЫХ СОПРОТИВЛЕНИЙ В ЦЕПЯХ ДВОЙНОГО СНИЖЕНИЯ НАПРЯЖЕНИЯ

4.1 Передача информации с сигнальных точек и переездов как правило осуществляется по проводам двойного снижения напряжения ДСН, ОДСН, к которым параллельно подключены реле двойного снижения напряжения ДСН и генераторы (ГЛС1, ГЛС2 или АКСТ-СЧМ).

4.2 Параллельное включение всех реле ДСН перегона требует введения в цепь питания реле ограничительного сопротивления в зависимости от напряжения источника питания и удаления реле от источника питания.

4.3 Питание цепей ДСН, ОДСН осуществляется от специально разработанного для этого выпрямителя типа ДСНП-3 (в конструктиве реле НМШ).

4.4 В соответствии с техническим описанием ДСНП-3 при подаче на вход блока (выводы 12 - 32) напряжения переменного тока (90 – 95) В на выходе блока (выводы    51-71) должно быть напряжение постоянного тока (115 ± 5) В. Максимальный ток нагрузки - не более 150 мА.

4.5 В системе ДК при использовании линии ДСН, ОДСН необходимо определить ток нагрузки ДСНП-3 исходя из количества СУ и ПУ, включаемых в одну линию, и типа реле ДСН (рабочего тока реле).

Iн = N(l,3(Up(R)  А

где:   -     N - количество СУ и ПУ, включаемых в одну линию,

· Uр – рабочее напряжение реле,

· R – сопротивление обмотки реле.

Ток, потребляемый от выпрямителя ДСНП-3, не должен превышать 150 мА.

4.6 Схема двойного снижения напряжения, расчет добавочных сопротивлений и рекомендации по организации цепей питания ДСН, ОДСН приведено в методических указаниях по проектированию И-252-97.

Приложение А

Форма карты заказа комплекта аппаратуры ДК-М (комплектность и обозначения) 
К договору (контракту)

№_____от____________

Карта заказа №______

комплекта блоков и модулей аппаратуры диспетчерского контроля 

линейных объектов ДК-М  ТУ 32 ЦШ2078-00

перегон (станция) __________________________________________

(заполняется на 1 комплект аппаратуры диспетчерского контроля линейных объектов ДК-М)
Наиме-нование
Обозначение
Кол-во

шт
Номер СУ
Наиме-нование
Обозначение
Кол-во

шт
Номер СУ

МАЛ1-1

МАЛ1-2
БОТ1
БОТ2
ГЛС2-1
 еФ2.399.013

 еФ2.399.013-01
 еФ2.393.002

 еФ2.393.003
 еФ2.211.006

-

-

-

-

-
ГЛС2-20

ГЛС2-21

ГЛС2-22

ГЛС2-23

ГЛС2-24
еФ2.211.006-19

еФ2.211.006-20

еФ2.211.006-21

еФ2.211.006-22

еФ2.211.006-23

-

-

-

-

-

ГЛС2-2

ГЛС2-3
еФ2.211.006-01

еФ2.211.006-02

-

-
БС2
еФ2.390.045

-





БС2-01
еФ2.390.045-01

-

ГЛС2-4
еФ2.211.006-03

-
БС2 (БС2-01) в  составе:

ГЛС2-5
еФ2.211.006-04

-
МП
еФ5.420.143
1
-

ГЛС2-6

ГЛС2-7

ГЛС2-8

ГЛС2-9

ГЛС2-10

ГЛС2-11

ГЛС2-12

ГЛС2-13

ГЛС2-14

ГЛС2-15

ГЛС2-16

ГЛС2-17

ГЛС2-18

ГЛС2-19
еФ2.211.006-05

еФ2.211.006-06

еФ2.211.006-07

еФ2.211.006-08

еФ2.211.006-09

еФ2.211.006-10

еФ2.211.006-11

еФ2.211.006-12

еФ2.211.006-13

еФ2.211.006-14

еФ2.211.006-15

еФ2.211.006-16

еФ2.211.006-17

еФ2.211.006-18

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-
МПИ

ПК1/2А

ПК3/4А

ПК5/6А

ПК7/8А

ПК9/10А

ПК11/12Б

ПК13/14Б

ПК15/16/Б

ПК17/18Б

ПК19/20Б

ПК21/22Б

ПК23/24Б
еФ2.043.002

еФ5.420.044

еФ5.420.044-01

еФ5.420.044-02

еФ5.420.044-03

еФ5.420.044-04

еФ5.420.044-05

еФ5.420.044-06

еФ5.420.044-07

еФ5.420.044-08

еФ5.420.044-09

еФ5.420.044-10

еФ5.420.044-11


-

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

Подпись ответственного лица:

_________________________

Примечания

 1 В столбце «Номер СУ» для ПК указывается номер конкретной СУ или присвоенный номер СУ (ПУ и др.), на которой установлен ГЛС2 данной частоты.

2 Карта заказа комплекта ЗИП аналогичная.

Приложение Б
В составе технических средств «АСК СЦБ» и «АСК ПС» используются:

·  концентратор информации КИ-6М  ИН7.120.000,

·  периферийный контроллер ПК-04  НПЦИ.130.000,

·  устройство дискретного ввода и передачи данных УДВ-16М  ИН7.710.000,

·  ключ стрелочного коммутатора КСК  ИН7.720.000.

Комплектация КИ модулями УПСТ и (или) УПСЧ (далее «модулями УПС»), является переменной, устанавливаемой в соответствии с заявкой потребителя. Количество модулей УПС в КИ – не более шести.

Структура построения обозначения КИ:

КИ-6М – Х - Х
количество модулей УПСЧ;

количество модулей УПСТ.

Структура построения обозначения ПК:

ПК-04 - Х - Х - X
количество модулей МОДС-16;

количество модулей МДВИ;

тип модуля УПС («Ч» – УПСЧ, «Т» – УПСТ).

Перечень принятых терминов

СУ – (СУ1, СУn, СУ(n+1)) – сигнальная или переездная установка с условным номером;

ДСНП3 – источник питания постоянного тока реле цепей двойного снижения напряжения (ДСН);

СС – сетевая станция (сервер системы ПД);

АРМ – автоматизированные рабочие места по проекту;

РШ – релейный шкаф сигнальной или переездной установок;

КДК – комплекс контроллера диспетчерского контроля.

Лист регистрации изменений

Изм.
Номера листов (страниц)
Всего листов (страниц) в докум.
№

докум.
Входящий № сопрово-дительного докум. и дата
Подпись
Дата


изме-ненных
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